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Altalanos informaciok

Az iizembe helyezé feleldssége annak biztositasa, hogy a berendezés vagy rendszer, amelybe a terméket beépitik, megfeleljen a
felhasznalasi orszagban érvényes valamennyi vonatkozd jogszabaly és gyakorlati szabalyzat eléirasainak.

CE-jeldlés

Az Eurdpai Union bellili haszndlatra szant 6sszes Cairox Drives terméken szerepel a CE-jelélés, amely az eurdpai irdnyelveknek vald
megfelelést jelzi.

A megfeleléségi nyilatkozat a www.cairox.com weboldalon érhet6 el.

Az eurépai EMC-irényelvnek valé megfeleléshez a szlikséges Utmutatast ez a dokumentum tartalmazza, és a telepité feleléssége, hogy
biztositsa az utmutatas betartasat a megfelel6ség érdekében.

UL-megfeleléség
A jelenleg jegyzékbe vett termékek listaja az UL honlapjan, a www.ul.com .cimen érhet6 el

Az UL-kdvetelményeknek valé megfeleléshez a szikséges Utmutatdsokat ez a dokumentum tartalmazza, és a telepité feleléssége, hogy
biztositsa az utmutatasok betartasat a megfeleléség érdekében.

Szerzdi jog© 2022

Minden jog fenntartva. A kiad6 irasbeli engedélye nélkiil a jelen felhasznaloi kézikonyv egyetlen része sem sokszorosithaté vagy
tovabbithatdé semmilyen formaban vagy barmilyen elektromos vagy mechanikus eszkdzzel, beleértve a fénymasolast, a rogzitést
vagy barmilyen informaciotérold vagy -keresd rendszerrel torténd tovabbitast.

2 év garancia

Minden Cairox frekvenciavaltd egységre a szamitott 2 év garancia vonatkozik a gyartasi hibak ellen. A gyarté nem vallal
feleldésséget a szallitas, a atvétele, a telepités vagy az lizembe helyezés soran keletkezett vagy abbdl eredd karokért. A gyarté nem
vallal felel6sséget a nem megfelel8, hanyag vagy helytelen telepitésbél, a frekvenciavaltd miikddési paramétereinek helytelen
beallitdsabdl, a frekvenciavalté és a motor helytelen illesztésébdl, a helytelen telepitésbél, a nem megengedett por, nedvesség,
korroziv anyagok, tulzott rezgés vagy a tervezési specifikacion kivili kornyezeti hémérsékletbdl eredd karokért vagy
kdvetkezményekért sem.

A helyi forgalmazd sajat belatasa szerint eltéro feltételeket kinalhat, és a garanciaval kapcsolatos minden esetben elészor a helyi
forgalmazéval kell felvenni a kapcsolatot.

Ez a hasznalati Gtmutatoé az "eredeti hasznalati utasitas” dokumentum. Minden nem angol
nyelvii valtozat az "eredeti hasznalati utasitas" forditasa.

A jelen felhaszndldi kézikdnyv tartalma a nyomtatés idépontjaban helyesnek tekinthetd. A folyamatos fejlesztés politikaja iranti
elkotelezettség érdekében a gyartd fenntartja a jogot, hogy a termék specifikaciojat vagy teljesitményét, illetve a felhasznaloi
kézikonyv tartalmat elézetes értesités nélkil megvaltoztassa.

Ez a felhasznaloi kézikonyv a 3.11-es verzidju
Firmware felhasznaldi kézikonyv 1.03-as

verzidjaval hasznalhaté.

A Cairox a folyamatos fejlesztés politikajat kdveti, és bar minden eréfeszitést megtettiink annak érdekében, hogy pontos és
naprakész informacidkat nyuijtsunk, a jelen felhasznaldi itmutatoban szerepld informacidk csak tajékoztatd jellegliek, és nem képezik
semmilyen szerz6dés részét.

Ha a meghaijtét olyan tapegységre szereli, ahol a fazis-fold feszlltség meghaladhatja a fazis-fazis feszlltséget
(jellemzden IT-ellaté haldzatok vagy tengeri hajok), elengedhetetlen, hogy a bels§ EMC-sziré foldje és a tulfesziltség-
védelmi varisztor foldje (ha van) le legyen vélasztva. Ha kétségei vannak, tovabbi informacidkért forduljon értékesitési
partneréhez.

Ez a kéziknyv a megfeleld telepitéshez nyuijt tmutatast. A Cairox nem vallal felelésséget a meghajté vagy a kapcsolddd
berendezések megfeleld telepitésével kapcsolatos nemzeti, helyi vagy egyéb eléirasok betartasaért vagy be nem
tartasaért. A személyi sérlilés és/vagy a berendezés karosodasanak veszélye all fenn, ha a telepités soran figyelmen
kivil hagyjak az elGirasokat.

Ez a frekvenciavalto nagyfesziiltségli kondenzatorokat tartalmaz, amelyeknek a f6 tapellatas eltavolitasa utan idére

van szikségik a lemeriiléshez. A frekvenciavalton végzett munkak elétt gondoskodjon a féellatas és a haldzati
bemenetek levalasztasardl. Varjon tiz (10) percet, amig a kondenzatorok biztonsagos feszliltségszintre kisiilnek. Ennek

az ovintézkedésnek a be nem tartasa sulyos testi sérilést vagy életveszélyt okozhat.

A készliléket csak olyan szakképzett villamos szakemberek szerelhetik, allithatjak be, miikodtethetik vagy szervizelhetik,
akik ismerik a késziilék felépitését és miikddését, valamint az ezzel jaré veszélyeket. Olvassa el és értse meg ezt a
kézikdnyvet és a tobbi vonatkozd kéziknyvet telies egészében, mielétt folytatja a munkat. Ennek az elévigyazatossagi
intézkedésnek a be nem tartdsa sulyos testi sérllést vagy életveszélyt okozhat.

> B B> P
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1. Gyors inditas

1.1. Fontos biztonsagi informaciodk

Kérjiik, olvassa el az alabbi FONTOS BIZTONSAGI INFORMACIO

Veszély: Elektromos aramités veszélyét
A jelzi, amely, ha nem kertiljiik el, a

berendezés karosodasahoz és esetleges

sérlléshez vagy halalhoz vezethet.

Ez a frekvenciavalté termék (frekvenciavalto) teljes
berendezésekbe vagy rendszerekbe trténd professzionalis
beépitésre szolgdl, egy fix telepités részeként. Helytelen telepités
esetén biztonsagi kockazatot jelenthet. A frekvenciavalté nagy
fesziiltséget és aramot hasznal, nagy mennyiségd tarolt
elektromos energiat hordoz, és olyan mechanikus
berendezések vezérlésére szolgal, amelyek sérilést
okozhatnak. Fokozott figyelem

a rendszer tervezése és elektromos telepitése soran a
veszélyek elkerllése érdekében, akar normal miikddés, akar a
berendezés meghibasodasa esetén. Ezt a csak szakképzett
villanyszerel6k szerelhetik és karbantarthatjak.

A rendszer tervezését, telepitését, izembe helyezését és
karbantartasat csak olyan személyzet végezheti, amely
rendelkezik a szikséges képzettséggel és tapasztalattal.
Gondosan el kell olvasniuk ezt a biztonsagi tajékoztatét és az
Utmutatéban talalhatd utasitasokat, és be kell tartaniuk a
frekvenciavalto szallitasara, tarolasara, telepitésére és
hasznalatara vonatkozo dsszes informaciét, beleértve a
megadott kdrnyezeti korlatozasokat is.

Ne végezzen villanasvizsgalatot vagy fesziiltségalldosagi
vizsgalatot a frekvenciavalton. Minden szlikséges elektromos
mérést a frekvenciavalto lecsatlakoztatasaval kell
elvégezni.

Aramiités veszélye! A frekvenciavaltot barmilyen munka
elvégzése el6tt valassza le és ISOLACIOZZA. A
csatlakozokon és a frekvenciavalté belsejében magas
fesziiltségek vannak jelen akar 10 percig is, miutén a

az dramelltas kikapcsolasa. A munka megkezdése el6tt
mindig gy6z&djon meg egy megfeleld multiméter segitségével
arrél, hogy a hajtas tdpcsatlakozain nincs fesziiltség.

Ha a meghaijté tapellatasa dugaszold csatlakozén keresztl
torténik, a tapellatas kikapcsolasa utan 10 perc elteltéig ne
valassza le a csatlakozot.

Gondoskodjon a megfelel6 foldelési csatlakozasokrdl. A
foldelékabelnek elegendének kell lennie a maximalis
tapfesziiltségi hibaaram elvezetéséhez, amelyet dltaldban a
biztositékok vagy az MCB korlatoz. Megfeleléen méretezett
a helyi jogszabalyoknak vagy el6irasoknak megfeleléen
biztositékokat vagy MCB-t kell beépiteni a hajtas halozati
tapellatasaba.

Biztositsa a helyes foldelési csatlakozasokat és a kébelek
kivalasztdsat a helyi jogszabalyokban vagy szabalyzatokban
meghatarozottak szerint. A hajtas szivargasi arama
meghaladhatja a 3,5 mA-t; tovabba a foldelékabelnek
elegenddnek kell lennie a maximalis tapfesziiltségi hibaaram
elvezetéséhez, amelyet altalaban a biztositékok vagy az MCB
korlatoz. Megfelel6 névleges biztositékokat vagy MCB-t kell
felszerelni a hajtas haldzati tapellatasara, a helyi
jogszabalyoknak vagy el6irasoknak megfelel6en.

Ne végezzen semmilyen munkat a hajtas vezériékabelein,
amig a hajtas vagy a kils6 vezérléaramkorok aram alatt
vannak.

Veszély: Olyan potencialisan veszélyes helyzetet
jelez, amely nem elektromos, és amelynek
elkerllése esetén anyagi kar keletkezhet.

4| FIS-C felhasznaloi kézikdnyv| 1.03. verzié

Aﬂint az osszes figyelmeztetd és 6vatossagi informaciét.

Az Eurdpai Union bellll minden olyan gépnek, amelyben ezt a
terméket hasznaljak, meg kell felelnie a 2006/42/EK
iranyelvnek, a 2006/42/EK iranyelv, a biztonsagi
berendezések biztonsagardl szolé iranyelv, valamint a
2006/42/EK iranyelvnek.

Gépek. Kilénésen a gép gyartdja felelés a fékapcsold
biztositdsdért és annak biztositdsaért, hogy az elektromos
berendezés megfeleljen az EN60204-1 szabvanynak.

A frekvenciavalté vezérld bemeneti funkcidi - példaul a
leallitas/inditas, elére/vissza és a maximalis sebesség -
altal kinalt integritds szintje nem elegendd a biztonsag
szempontjabol kritikus alkalmazéasokban val6 hasznélathoz
fuggetlen védelmi csatornak nélkil. Minden olyan
alkalmazasnal, ahol a hibas milkddés sérilést vagy
életveszélyt okozhat, kockazatértékelést kell végezni, és
szlkség esetén tovabbi védelmet kell biztositani.

A meghajtott motor bekapcsolaskor elindulhat, ha az
engedélyezd bemeneti jel jelen van.

A STOP funkcié nem szlinteti meg a potencialisan halalos
magas fesziiltséget. ISOLATALJA a meghaitét, és varjon 10
percet, miel6tt barmilyen munkat elkezdene rajta. Soha ne
végezzen semmilyen munkat a hajtason, a motoron vagy a
motorkabelen, amig a bemeneti aramellatas még mindig be
van kapcsolva.

A frekvenciavaltd programozhatd Ugy, hogy a meghajtott motor
a motor kdzvetlen haldzati tapellatashoz vald
csatlakoztatasakor elért fordulatszam feletti vagy alatti
fordulatszamon m{ikddjon. A motor és a hajtott gép gyartojatdl
a gép beinditasa el6tt szerezzen megerdsitést a tervezett
fordulatszam-tartomanyban valé miikédésre vald
alkalmassagral.

Ne aktivalja az automatikus hiba-visszaallitas funkciot olyan
rendszereken, amelyeknél ez potencialisan veszélyes helyzetet
okozhat.

A frekvenciavaltok kizardlag beltéri hasznalatra szolgalnak.

A meghajtd felszerelésekor gondoskodjon a megfeleld hiitésrél. Ne
végezzen furdsi miveleteket a meghajtd elhelyezésével, a
furasbol szarmazé por és forgacs karosodast okozhat.

Meg akadalyozni a vezet vagy gyulékony idegen testek
bejutdsat. Gyulékony anyagot nem szabad a meghaijto
kbzelébe helyezni.

A relativ paratartalomnak 95%-nal kisebbnek kell lennie (nem kondenzaloda).

Gy6zddjon meg arrdl, hogy a tapfesziiltség, a frekvencia és a
fazisok szadma (1 vagy 3 fazis) megfelel a frekvenciavalté
szallitott teljesitményének.

Soha ne csatlakoztassa a halozati tapegységet az U, V, W
kimeneti csatlakozékhoz.

Ne szereljen semmilyen automatikus kapcsoldberendezést a
hajtas és a motor kozé.

Ahol a vezérl6 kabelezés kdzel van a tapkabelezéshez,
tartson legalabb 100 mm-es tavolsagot, és gondoskodjon a
keresztezésekrol.

90 fokban. Gyézddjon meg arrdl, hogy minden csatlakozot a
megfeleld nyomatékkal huzott meg.

Ne probalkozzon a frekvenciavaltd barmilyen javitasaval.
Hiba vagy meghibdsodés gyanuja esetén forduljon a helyi
Cairox Drives értékesitési partnerhez tovabbi segitségért.

WWW.cairox.com



1.2. Gyors inditasi folyamat
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A cimkén taldlhaté modellkdd alapjan azonositsa a
meghajté burkolattipusat, modelltipusat és
teliesitményét. Kiléndsen

- Ellendrizze a bemend tapegység fesziiltségét

- Ellendrizze, hogy a kimeneti aramkapacitds megfelel-e a
tervezett motor teljes terhelési &ramanak vagy
meghaladja azt.

Csomagolja ki és ellendrizze a meghajtét. Barmilyen
sérulésrdl azonnal értesitse a szallitot és a
szallitmanyozét.

Biztositsa, hogy a javasolt beépitési hely megfeleljen a
meghajté megfeleld kornyezeti és kdrnyezeti feltételeinek.

Telepitse a meghaijtdt megfeleld szekrénybe (IP20
egységek), biztositva a megfeleld hiitélevegd
rendelkezésre éallasat.

Valassza ki a megfeleld tap- és motorkabeleket a helyi
kabelezési eldirasoknak vagy szabalyzatoknak
megfelelden, figyelembe véve a maximdlisan
megengedett méreteket.

Ha a tapegység tipusa IT vagy sarokfdldelt, a tapegység
csatlakoztatasa elétt valassza le az EMC-sz(rét.

Ellendrizze a tapkabel és a motorkabel hibdit vagy
révidzérlatat.

Vezesse el a kabeleket.

Ellendrizze, hogy a tervezett motor alkalmas-¢ a
hasznalatra, és vegye figyelembe a szallitd vagy a gyarté
altal ajanlott ovintézkedéseket.

Ellenérizze a motor csatlakozddobozan a helyes csillag
vagy delta konfiguraciot, ahol alkalmazhato.

Biztositsa a vezetékek védelmét, megfelelé megszakitd
vagy biztositék beépitésével a bejovd tapvezetékbe.

Csatlakoztassa a tapkabeleket, kiilonos tekintettel
vedofoldelésre.

Csatlakoztassa a vezérlékabeleket az alkalmazashoz
szlikséges maodon.

Alaposan ellendrizze a telepitést és a kabelezést.
Adja meg a meghajté paramétereit.

WWW.cairox.com
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1.3. Telepités tarolas utan Ha a meghaitot a telepités
elétt hosszabb ideig taroltak, vagy hosszabb ideig a f6 tapegység
nélkil maradt, akkor a miikddtetés el6tt a kdvetkezé tablazat

szerint ujra kell alakitani a meghajtén bellli egyenaramu

kondenzatorokat. Az olyan meghajtok esetében, amelyek 2 évnél

75%

hosszabb ideig nem voltak csatlakoztatva a 6 tApegységhez, ehhez

csokkentett haldzati

fesziiltségl haldzati fesziiltséget kell alkalmazni egy ideig, és
fokozatosan ndvelni a meghajté miikodtetése el6tt. A hajtas

névleges feszlltségéhez viszonyitott fesziiltségszinteket és az

id6tartamokat, amelyeken keresztll alkalmazni kell 6ket, a

kovetkez6 tablazat mutatja. Az eljaras befejezését kovetéen a

hajtas a szokasos mddon tUzemeltethetd.

Tarolasi
idészak

/Kikapcsolasi
idoszak

Kezdet
i
bemen
eti
fesziilt
ségszi
nt

Masodla
gos
bemeneti
fesziiltsé
gszint

50%

25%

™ T2

Végsoé
bemen
eti

fesziilt

ségszi
nt

H sellpul sioAp

Legfeljebb 1 év 100% N/A
1-2¢év 100% 1 6ra N/A
2-3év 25% 30 perc 50% 30 perc 75% 30 perc 100% 30 perc
Tébb mint 3 év 25% 2 6ra 50% 2 6ra 75% 2 6ra 100% 2 6ra
14. Gyorsinditas attekintése
Gyors kezdés - 1P20
= Csatlakoztasson egy Start / Stop kapcsol6t a vezérlés kdzé X | | L0 | |
1.¢52 1:2:3,4115,6:7
0 Zérja be a kapcsolét az inditashoz ——F - =qf==F=-=F=C
s . N <
0 Megallashoz nyitva 2 E g E |3 5 >
= Csatlakoztasson egy potenciométert (5k - 10kQ) az 5., 6. Yla|la|a Tl=|°
és 7. csatlakozok kézé az dbra szerint. a <

o Allitsa be a potenciométert a fordulatszam
valtoztatdsahoz P-02 (OHz alapértelmezett) és P-
01 (50/60 Hz alapértelmezett) kdzott.

&
<
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2. Altalanos informacidok és mindsitések

Ez a fejezet az E3 frekvenciavaltéval kapcsolatos informéciokat tartalmazza, beleértve a frekvenciavaltd azonositasat is.

2.1. A meghajté azonositasa a modellszam alapjan

Az egyes meghajtdk az aldbbi tablazatban lathaté modellszam alapjan azonosithatdk. A modellszam a szallitasi cimkén és a
meghajté névtablajan talalhaté. A modellszam tartalmazza a meghajtét és az esetleges opcidkat.

FIS I c 13 20E- 0.75

Termékcsalad
Generacié N
Bemeneti fesziiltség 13 =200V - 240V/tph———
44 = 380V - 480V/3ph
IP-besorolas P20
Sziird tipusa 0 = Nincs sziiré
E = Bels6 EMC sziir6

Motor névleges teljesitménye 0,75 = 0,75kW

22. Meghajté
modellszamok

SO JolewJojul souejelly

200 - 240Vt 10% - 1 fazisu bemenet - 3 fazisu kimenet

Modellszam

FIS-C-1320E-0.37 0.37 1
FIS-C-1320E-0.75 | N/A . o5 1 43 1
FIS-C-1320E-1.5 N/A 15 2 7 1
FIS-C-1320E-2.2 N/A 2.2 3 105 2
FIS-C-1320E-40 | N/A 40 5 15.3 3

380 - 480Vt 10% - 3 fazisi bemenet - 3 fazisu kimenet

Modellszam

FIS-C-4420E-0.37 | 0.37 1
FIS-C-4420E-0.75 N/A 0.75 1 2.2 1
FIS-C-4420E-15 | N/A 15 | 2 | 4.1 | 1
FIS-C-4420E-2.2 N/A 22 3 58 2
FIS-C-4420E-4.0 NIA 4 5 95 2
FIS-C-4420E-5.5 NIA 5.5 75 14 3
FIS-C-4420E-75 | N/A 75 10| 18 | 3
FIS-C-4420E-11 NIA 11 15 24 3
FIS-C-4420E-15 | N/A 5 | 20 | 30 | 4
FIS-C-4420E-18.5 N/A 185 25 39 4
FIS-C-4420E22 | N/A 2 | 0 46 | 4
FIS-C-4420E-30 N/A 30 40 61 5
FIS-C-4420E37 | N/A 7 | s 72 | 5
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3. Mechanikai szerelés

3.1. Altalanos

= Afrekvenciavaltot csak fliggdleges helyzetben, sik, 1dngallo, rezgésmentes rogzitésre szabad felszerelni a beépitett rogzitéfuratok
vagy a DIN-sines rogzitbkapocs segitségével (csak az 1. és 2. vazméret esetén).

= Az P20 védettségl frekvenciavaltokat Ugy tervezték, hogy a kornyezettdl vald védelem érdekében megfeleld burkolatba szereljék &ket.
= Ne szereljen gyulékony anyagot a frekvenciavalto kozelébe.

= Gy6zBdjon meg arrdl, hogy a kdrnyezeti hémérséklet-tartomany nem haladja meg a 9.1. szakaszban a . frekvenciavaltora
megadott megengedett hatarértékeketKérnyezeti feltételek a 36. oldalon.

= Biztositson megfeleld tiszta, nedvességtél és szennyezddésekidl mentes hiitélevegst, amely elegendd a frekvenciavalto hiitési kévetelményeinek

teljesitéséhez.

3.2. UL-kompatibilis telepités

Lasd a 9.4. . Tovabbi informaciok az UL-megfeleléséghez a 37. oldalon szakasztaz UL-megfelelségre vonatkozo tovabbi informacidkhoz.

33. Mechanikai méretek és szerelés - IP20 nyitott egységek

]

/
QB

old old
alo alo
n. n.

6.81 83 3.27

173

abr wN =

SzerelGcsavarok

1-3 4xMs | #8
4 4xMg | #8

r A .. NAO | un
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123
221 8.70 110 | 4.33 150
261 | 10.28 | 131 5.16 175
420 | 16.54 | 171 6.73 | 212
486 | 19.13 | 222 8.74 226

MeghUzasi
nyomatékok
Vazmeéret Sziikséges Terminal
nyomaték tipusa

Vezérld terminalok

a

old

alo
n.

4.84
5.91
6.89
8.35
8.89

Tapcsatlakozok

[\ [

— CJC

089
L

old
alo
n n

50 1.97 50 1.97
209 8.23 63 248 63 248
247 | 9.72 80 3.15 80 3.15
400 | 1575 | 125 | 4.92 125 | 4.92
463 | 18.22 | 175 6.88 175 | 6.88

Mind
en
1-3 ‘ 0,8 Nm ‘ 7 Ib-in ‘

‘ 0,5 Nm

4.5 b-in ‘

1.0
1.7
3.2
9.1

18.1

Emelkedd
bilincs

22
3.8
7.1
201
39.9

Csavaros

bilincs
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34. Iranyelvek a burkolat felszereléséhez

= Az IP20 védettségii meghajtokat ugy tervezték, hogy a kdrnyezettdl vald védelem érdekében megfeleld hazakba szereljék be Sket.
= A burkolatoknak hévezetd anyagbdl kell késztlnitik.

= Afelszerelésekor tigyeljen arra, hogy a meghajté korll az alabbiakban bemutatott minimalis 1égrés tavolsagokat tartsa be.

= Szelléztethetd burkolatok hasznalata esetén a meghaijté felett és alatt szell6ztetést kell biztositani a jo 1égdramlés érdekében. A
levegbt a meghaito alatt kell beszivni, és a meghaito felett kell elvezetni.

= Minden olyan kérnyezetben, ahol a kérilmények ezt megkévetelik, a burkolatot ugy kell kialakitani, hogy az megvédie a
frekvenciavaltét a levegdben szallé por, mard gazok vagy folyadékok, vezetd szennyezGdések (példaul kondenzacid, szénpor és
fémrészecskék), valamint a minden irdnybdl érkezd vizpermet vagy fréccsend viz behatolésa ellen.

= Magas nedvesség-, s6- vagy vegyszertartalmd kérnyezetben megfeleléen zart (nem szell6z6) burkolatot kell hasznalni.

= A burkolat tervezésének és elrendezésének biztositania kell, hogy a megfeleld szellézési utak és tavolsagok megmaradjanak,
hogy a levegd keringhessen a meghajtd hiitébordajan keresztiil. A Cairox Drives a kovetkezé minimalis méreteket ajanlja a nem
szellbztetett fémhazakba szerelt meghajtokhoz:

S9|2492s 1B)jIUBYIDN

Ajanlott

Meghajté Felil és alul Barmelyi légaramlas
mérete k oldal
BRI
oldalo oldal oldal (ft3/min)
n. on. on.

1 50 | 197 50 197 | 33 | 130 11

2 75 | 295 50 197 | 46 | 181 22

3 . 100 | 394 50 197 | 52 | 205 60

4 . 100 | 394 50 197 | 52 | 205 120

5 200 | 787 25 098 | 70 | 276 104

A Z méret azt feltételezi, hogy a meghajték egymas mellé vannak szerelve, és
nem maradnak szabadon. A meghajto tipikus hévesztesége az iizemi
terhelési feltételek 3%-a.

A fentiek csak irAnymutatasok, és a meghajté tizemi kdrnyezeti
hémeérsékletét mindig be kell tartani.
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4. Tap és vezérlo vezetékezés

4.1. Csatlakozasi diagram

+DC BR A

B C D E
—T— ] - |4 v R o =
/L —eto—— — —¢ LN v M
—e = - . wgd ®
A@—4 PE PE @ -H|—

. -]
Bejovo tapcsatlakozas 43 12 Q-
Biztositék / megszakitd 43.2 12 ©
kivélasztasa -
_ Opcionalis bemeneti fojtoszelep 4.3.3 12 v
Opcionalis kiilsé EMC sziir6 4.10 15 f<D
Belsé levalaszto/szigetel6 4.3 12 N
Opcionalis fékellenallas 4.10 15 2‘
Motor csatlakoztatasa ~
[ 1] Analég kimenet 471 | 13 O
J Kiegészitd relé kimenet 4.7.2 14
L Analég bemenetek 4.7.3 14
M Digitalis bemenetek 47.4 14
42. Védoéfold (PE) csatlakozas
Foldelési iranyelvek ) i
Az egyes frekvenciavaltok foldel6csatlakozoit egyenként, KOZVETLENUL kell csatlakoztatni a helyszini foldel6sinhez (a szlrén n
keresztll, ha van ilyen telepitve). A frekvenciavaltok féldelési csatlakozdsa nem lehet hurok az egyik hajtasrél a masikra, vagy

mas berendezésekhez, illetve mas berendezésekhez. A féldhurok impedanciajanak meg kell felelnie a helyi ipari biztonsagi
eléirasoknak. Az UL-eléirasok betartasa érdekében az dsszes foldkabeles csatlakozashoz az UL altal jovahagyott gydiriis
krimpelé csatlakozdkat kell hasznalni.

A meghaijtd biztonsagi foldelését a rendszer foldeléséhez kell csatlakoztatni. A féldelési impedancidnak meg kell felelnie a nemzeti és
helyi ipari biztonsagi eléirasoknak és/vagy elektromos szabalyzatoknak. Az dsszes foldelési csatlakozas épségét rendszeresen
ellendrizni kell.

Védo foldel6 vezeték
A PE-vezet6 keresztmetszetének legalabb a bejové tapvezeték keresztmetszetével kell megegyeznie.

Biztonsagi foldelés

Ez a hajtés biztonsagi foldje, amelyet a szabélyzat eldir. E pontok egyikét a szomszédos épliletacélhoz (gerenda, gerenda), padidalapozé ridhoz
vagy gy(ijtésinhez kell csatlakoztatni. A foldelési pontoknak meg kell felelnilik a nemzeti és helyi ipari biztonsagi eléirasoknak és/vagy az
elektromos szabalyzatoknak.

Motor foldelés
A motor foldelését a hajtas egyik foldelési csatlakozdjahoz kell csatlakoztatni.

Foldi hiba megfigyelése

Mint minden inverter esetében, itt is el6fordulhat szivargasi aram a fold felé. A frekvenciavaltdt gy tervezték, hogy a lehetd legkisebb
szivargasi aramot termelje, mikdzben megfelel a vilagszabvanyoknak. Az aram szintjét befolyasolja a motorkabel hossza és tipusa,
a tényleges kapcsolasi frekvencia, az alkalmazott foldelési csatlakozasok és a beépitett RFI-sz{r6 tipusa. Ha ELCB-t (féldszivargasi
megszakitdt) kell hasznalni, akkor a kdvetkezd feltételek érvényesek:

= B tipusu készliléket kell hasznalni.
= Akészlléknek alkalmasnak kell lennie olyan berendezések védelmére, amelyek szivargasi &ramaban egyenaramu komponens van.
= Minden egyes frekvenciavéltohoz egyedi ELCB-ket kell haszndlni.
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Arnyékolas lezarasa (kabel képernyd)

A biztonsdgi foldelbcsatlakozé a motorkdbel arnyékolasdnak foldelési pontjat biztositja. Az ehhez a csatlakozéhoz (hajtésoldal)
csatlakoztatott motorkabel arnyékolasat a motorkerethez (motoroldal) is csatlakoztatni kell. Hasznaljon arnyékolast lezaré vagy
EMI-csipeszt az arnyékolasnak a biztonsagi féldelécsatlakozéhoz valé csatlakoztatasahoz.

43. Bejovo tapcsatlakozas

4.3.1. Kabel kivalasztasa

= 1 fazisU taplalas esetén a halézati tapkabeleket az L1/L, L2/N csatlakozokhoz kell csatlakoztatni.

= 3 fazisu tapellatas esetén a halozati tapkabeleket az L1, L2 és L3 csatlakozdkhoz kell csatlakoztatni. A fazisok sorrendje nem fontos.

= A CE és C jelélés EMC-kdvetelményeinek vald megfelelésrdl lasd a 4.9. . EMC-kompatibilis telepités a 15. oldalonszakaszt.

= Az |EC61800-5-1 szabvanynak megfelelSen fix telepitésre van sziikség, a frekvenciavalto és a valtakozd dramu aramforras
kéz6tt megfeleld levalasztd berendezéssel. A levalasztd berendezésnek meg kell felelnie a helyi biztonsagi eléirdsoknak (pl.
Eurépaban az EN60204-1, Gépek biztonsaga).

= Akabeleket a helyi szabalyzatoknak vagy eldirasoknak megfelel6en kell méretezni. A maximalis méreteket a 9.2. szakasz
tartalmazza. A 36. oldalon talalhatd méretezési tablazatok.

4.3.2. Biztositék / megszakito kivalasztasa

= A bemeneti tipkabel vezetékvédelmét biztositdé megfeleld biztositékokat a 9.2. szakaszban . Ertékelési tablézatokmegadott
adatoknak megfeleléen kell beszerelni a bemeneti tapvezetékbe. A biztositékoknak meg kell felelniik a hatalyos helyi
eldirasoknak vagy szabalyzatoknak. Altalaban a gG tipust (IEC 60269) vagy az UL J tipust biztositékok megfeleldek; bizonyos
esetekben azonban aR tipusu biztositékokra lehet szikség. A biztositékok milkddési idejének 0,5 masodpercnél révidebbnek kell
lennie.

= Ahol a helyi eléirasok megengedik, a biztositékok helyett megfelelé méretl, azonos névleges B tipusi MCB megszakitok is
hasznalhatok, feltéve, hogy a kiiktatasi kapacitas elegendé a berendezéshez.

= Az |EC60439-1 szabvanyban meghatérozott maximélisan megengedett révidzarlati &ram a frekvenciavalté tdpcsatlakozdindl 100 kA.

4.3.3. Opcionalis bemeneti fojtoszelep
= Az opcionalis bemeneti fojtdszelep beszerelése ajénlott a tApvezetékbe olyan meghajtokhoz, ahol az alabbi feltételek barmelyike eléfordul:
0 A bejovo tapimpedancia alacsony, vagy a hibaszint / révidzarlati aram magas.
0 Atapellatas hajlamos a kiesésekre vagy aramkimaradasokra.
o Atapellatas kiegyensulyozatlanséga all fenn (3 fazisu meghajtok).
o A meghajtas energiaellatasa egy gy(jtésines és kefés hajtomirendszeren keresztll torténik (tipikusan daruknal).

= Minden mas telepitésnél ajanlott egy bemeneti fojtdszelep hasznalata, hogy a hajtas védve legyen a tapellatas meghibasodasa ellen. A
cikkszdmok a tablazatban talalhatok.

Vazméret AC bemeneti
induktor

230 Vol 1 OPT-2-11016-20

1 Favis 2 OPT-2-11025-20
3 N/A

1 OPT-2-L3006-20

400 Volt 2 OPT-2-13010-20

3 fazis 3 OPT-2-L3036-20

4 OPT-2-13050-20

5 OPT-2-13090-20

44. Motor csatlakoztatasa

= A hajtds a motorra adott kimeneti feszlltséget (PWM) a haldzati tapellatashoz képest alapbdl gyorsan kapcsolja, a valtozé
fordulatszamu hajtassal valé miikddéshez feltekert motorok esetében nincs szilkség megel6zd intézkedésekre, azonban ha a
szigetelés minésége ismeretlen, akkor konzultalni kell a motor gyartéjaval, és szlikség lehet megel6z6 intézkedésekre.

= A motort a frekvenciavaltd U, V és W kapcsaihoz kell csatlakoztatni egy megfeleld 3 vagy 4 eres kabellel. Ha 3 erl kabelt
hasznalnak, és az aryékolas foldelévezetéként miikddik, az arnyékolasnak legaldbb akkora keresztmetszetiinek kell lennie, mint
a fazisvezet6knek, ha azok ugyanabbdl az anyagbdl késziltek. Ha 4 er{i kabelt hasznalnak, a foldelévezetének legalabb
ugyanolyan keresztmetszetlinek kell lennie, és ugyanabbdl az anyagbél kell késziilnie, mint a fazisvezetdknek.

= A motor féldelését a frekvenciavaltd egyik foldel6csatlakozdjahoz kell csatlakoztatni.

= Maximalis megengedett motorkabel-hossz minden modell esetében: 100 méter arnyékolva, 150 méter aryékolatlanul.

= Ha tdbb motor van egyetlen meghajtéhoz parhuzamos kabelekkel csatlakoztatva, kimeneti fojtdt kell felszerelni.
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45. Motor csatlakoz6 doboz csatlakozasok

A legtdbb altalanos céli motort kettds fesziiltségen valéd miikddésre tekercselik. Ezt a motor cimtablaja jelzi. Ezt az (izemi fesziiltséget
altaldban a motor telepitésekor valasztjak ki a STAR vagy a DELTA csatlakozés kivalasztasaval. A STAR mindig a két kdzll a
magasabbat adja meg.

Bejové tapfesziiltség Motor névtabla Kapcsolat
fesziiltségek

230 230/ 400
Delta
A
400 400 / 690
Csill
400 230/ 400 ag
A

46. Vezérld terminal bekotése -]
= Minden analdg jelkabelt megfeleléen arnyékolni kell. Csavart paros kabelek hasznalata ajanlott. %’ '
= Atap- és vezériGjel-kdbeleket lehetdség szerint kilon kell vezetni, és nem szabad parhuzamosan vezetni. -
= Kildnbdz0 fesziiltségl jelszintek, pl. 24 Volt DC és 110 Volt AC, nem vezethet6k ugyanazon a kabelen. "
= Avezérlécsatlakozé maximalis meghuzasi nyomatéka 0,5 Nm. <
= Vezérl6 kdbel bemeneti vezetékméret: 0,05 - 2,5 mm2 /30 - 12 AWG. (‘ND
4.7. Vezérlo terminal csatlakozasok g
O

Alapértelmezett Vezérl6 terminal Leiras

kapcsolatok

+24)(dc felhasznaldi kimenet, 100mA.

1 +24Vdc felhasznaloi

: & Ne csatlakoztasson kiils§ fesziltségforrast
kimenet

erre a csatlakozora.
2 Digitalis bemenet 1 Pozitiv logika
"Logikai 1" bemeneti fesziiltségtartomany: 8V ...

1
2 .
® 3 Digitalis bemenet 2 30V DC "Logikai 0" bemeneti
-@ feszilltségtartomany: 0V ... 4V DC
4 Digitalis bemenet 3 Digitalis: 8-30V
'@ /Analog Analég: 20mA vagy 4-20mA.
bemenet 2
'@ 5 +10V felhasznaloi kimenet | +10V, 10mA, minimum 1kQ
Analog Analég: Digitalis: 8-30 V
@ : 6
bemenet 1/
@ Digitalis
bemenet 4
7 ov 0 Volt Kézos, belsdleg a 9-es csatlakozdhoz csatlakozik.
Analdg kimenet Analég: Digitalis: .
'@ 8 / digitalis 0-24Y Maximum 20mA
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4.7.1. Analég kimenet

Az analdég kimeneti funkcié a P-25 paraméter segitségével konfiguralhat6, amelyet a 6.2. . Bévitett paraméterek a szakasz
ismertet20. oldalon.

A kimenetnek a paraméterek kivalasztasatol fliggden két izemmaddja van:
= Analég méd
o A kimenet egy 0 - 10 voltos egyenaramu jel, 20mA maximalis terhelési arammal.
= Digitalis lzemmaod
0 A kimenet 24 volt DC, 20mA maximalis terhelési dram.
4.7.2. Relé kimenet
A relé kimeneti funkcié a P-18 paraméter segitségével konfiguralhatd, amelyet a 6.2. . Bévitett paraméterek a 20. oldalonszakasz ismertet.

4.7.3. Analég bemenetek

Két analég bemenet all rendelkezésre, amelyek sziikség esetén digitalis bemenetként is hasznalhatok. A jelformatumok kivalasztasa a
kovetkez® paraméterekkel torténik:

= Analég bemenet 1 formatum kivalasztasa P-16 paraméter.
= Analég bemenet 2 formatum kivalasztasa P-47 paraméter.
Ezeket a paramétereket a 6.2. . Bévitett paraméterek a 20. oldalon szakasz ismerteti részletesebben.

Az analdg bemenet funkcidjat, példaul a fordulatszam-referenciahoz vagy a PID-visszacsatolashoz, a P-15 paraméterek hatarozzak
meg. E paraméterek funkcidjat és a rendelkezésre allé opcidkat a 7. . Analdg és digitalis bemeneti makrokonfiguraciok a
27. oldalon szakasz ismerteti.

4.7.4. Digitdlis bemenetek

Legfeliebb négy digitalis bemenet all rendelkezésre. A bemenetek funkcidjat a P-12 és P-15 paraméterek hatérozzak meg,
amelyeket a 7. . Analog és digitalis bemeneti makrokonfiguréciok a 27. oldalon szakasz ismertet.

48. Motor termikus tulterhelés elleni védelem

4.8.1. Belso6 termikus tulterhelés elleni védelem

Az E3 frekvenciavalté rendelkezik bels motor tilterhelés elleni védelemmel / az FLA 150%-ara beallitott aramkorlatozassal. Ez a
P-54 paraméterben allithat6 be. A frekvenciavaltd rendelkezik beépitett motor termikus tulterhelés funkciéval; ez egy "l.i-trP" kiolds
formajaban jelentkezik, miutan a P-08-ban beallitott érték >100%-at tartésan (pl. 150% 60 masodpercig) szolgaltatja.

4.8.2. Motor termisztor csatlakoztatasa
Ha motorhémérséklet-érzékeldt kell hasznalni, azt kévetkezéképpen kell csatlakoztatni:

Vezérl6 kimeneti csik Tovabbi informaciok

Kompatibilis termisztor: PTC tipus, 2,5kQ kioldasi szint.

1 2 3 4 = Hasznalja a P-15 olyan bedllitasét, amelynél a 3. bemenet kiilsé
kioldasként miikadik,

pl. P-15 = 3. Lasd a 7.. Analdg és digitalis bemeneti
szakasztmakrokonfiguraciok a 27. oldalon tovabbi részletekeért.

= P-47 készlet=""ERREER
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49. EMC-kompatibilis telepités

Kategoéria Tapkabel tipusa Motor kabel Vezérlé M:‘)&rgfklgsbm?#:snsgzedett
tipusa kabelek

c1¢ Arnyékolt! Arnyékolt's 1M / 5M7

c2 Arnyékolt? Arnyékolt' Arnyékolt 5M / 25M7
4

C3 Arnyékolatlan? Arnyékolt? 25M / 100M7

'Egy arnyékolt (arnyékolt) kabel, amely alkalmas helyhez kotétt telepitésre, a megfeleld halézati fesziiltség hasznalatakor. Fonott
vagy sodrott tipusu arnyékolt kébel, ahol az arnyékolés a kabel legalabb 85%-at lefedi, alacsony impedanciaval tervezve a HF
jelek szamara. A szabvanyos kabel megfelelé acél- vagy rézcs6ben vald elhelyezése is elfogadhatd.

A megfelel6 haldzati feszliltségii, koncentrikus véddhuzallal ellatott, fix telepitésre alkalmas kabel. A szabvanyos kabel megfeleld
acél- vagy rézcs6ben torténd beépitése is elfogadhato.

A kabel, amely alkalmas a megfeleld halézati fesziiltségi, helyhez kotott telepitésre. Arnyékolt tipusa kabel nem sziikséges.
Arnyékolt kabel alacsony impedanciaji arnyékolassal. Analdg jelekhez csavart érparas kabel ajanlott.

A kébel arnyékolasat a motor végén EMC tipusu tomitéssel kell lezarmi, amely lehet6vé teszi a motortesthez valé csatlakozast
a lehetd legnagyobb fellleten keresztiil. Ha a meghajtdkat acél vezériépanelhazba szerelik, a kabelarnyékolot kdzvetleniil a
vezérlbpanelhez lehet csatlakoztatni egy megfelelé EMC bilincs vagy tomités segitségével, a lehetd legkdzelebb a
meghajtéhoz.

kibocsatasoknak valé megfeleléshez tovabbi intézkedésekre lehet szlikség, tovabbi segitségért forduljon értékesitési
partneréhez.

7 Megengedett kabelhossz kiegészitd kiilsé EMC-sz(irével.

4.10. Opcionalis fékellenallas

Az E3 frekvenciavalto E3 Frame Size 2 és a felette 1évé egységek beépitett fékiranzisztorral rendelkeznek. Ez lehetévé teszi egy kiilsé
ellendllds csatlakoztatdsat a meghajtéhoz, hogy jobb fékezési nyomatékot biztositson az ezt igényld alkalmazasokban.

A fékellendllast a "+" és a "BR" csatlakozokhoz kell csatlakoztatni az dbrdnak megfelelGen.

A fesziiltségszint ezeken a csatlakozokon meghaladhatja a 800 VDC-t.
A tarolt toltés a halozati fesziiltség levalasztasa utan is jelen lehet.
A kikapcsolas utan legalabb 10 percet hagyjon ki a készulékbél, miel6tt barmilyen csatlakozast megkisérelne ezekhez a

A megfeleld ellenallasokrdl és a kivalasztadshoz sziikséges utmutatast a Cairox értékesitési partnerétdl kaphat.
Dinamikus féktranzisztor termikus tulterhelés elleni védelemmel

J J J Erésen ajanlott a hajtast févallalkozoval felszerelni, és tovabbi termikus
tulternelés  elleni  védelmet biztositani és hasznalni a
Kl ~ N fékellenallashoz.

A vallalkozét gy kell bekétni, hogy az ellenallas tilmelegedése esetén kinyiljon,
kilénben a hajtas nem lesz képes megszakitani a févezetéket, ha a

_____ A féekh(itd hibas zarva marad (révidzarlatos).

| ODE3 L N L3 Javasoljuk tovabbd, hogy a termikus tllterhelés elleni védelmet kiilsé
kioldasként a hajtas egyik digitalis bemenetére kdsse.

A feszliltségszint ezeken a
csatlakozokon meghaladhatja a 800
VDC-t.

Pm————— - - 1 Atarolt toltés a halozati feszliltség
levalasztasa utan is jelen lehet.

1

1

! A kikapcsolas utan legalabb 5
i percig hagyjon drtlést, miel6tt
l

|

|

K1 - Fékapcsol6

barmilyen csatlakozast megkisérelne

. . s - Coarla o Valaszthato
Termikus tulterhelés / fékellenallas belsd tulhémérséklet kapcsoldval

9zoA s9 de}

B

o
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5. Mivelet

5.1. A billentylizet kezelése
A hajtas konfiguralasa és milkddésének ellenérzése a billentylizeten és a kijelz6n keresztil torténik.

LN _J

o)

_DHr_J

_oJ

@ NAVIGACIO A valos’ idejd mformaggk rpegjelem’tesere,'a ’ ’
paraméterszerkesztési mddba val6 belépésre és abbdl
valé kilépésre, valamint a paraméterek modositasainak
tarolaséra szolgal.
A sebesség ndvelésére szolgal valds idejl
UpP . . e oo s o
uzemmaodban vagy a paraméterértékek novelésére
paraméterszerkeszté modban.
T Oloe|a
. A sebesség csokkentésére szolgal valds idejl
LEFELE . ; .o . -
tUzemmaodban vagy a paraméterértékek csokkentésére
paraméterszerkeszté modban.
\. J
@ RESET/ A kioldott meghajto visszaallitasara szolgal.
STOP Billenty(izet izemmaddban a futd meghaito leallitasara
szolgal.
Ha billentylizet Gzemmadban van, akkor a leallitott
START hajtas elinditaséra vagy a forgasirany megforditésara
szolgél, ha
a kétiranyu billentyiizet izemmdd engedélyezve van.
5.2. Miikodési kijelz6k
Jooo 0000Qp0 00p00 Hood Tz
ofofa]le]e]a @IL?zJIA o] olo]a
Lejlv ) J_9Yr ) Lejv )
Meghajtas leallitva | A meghajté Nyomja meg a |[Nyomja meg a |HaaP-10>0,a A meghaijté tiiz
[ letiltva engedélyezve van Navigacié gombot | Navigacio gombot | Navigate Uzemmadban van, és
/ fut, a kijelz6 a 1 masodpercig< . 1 mésodpercig< . billenty( 1 nem lehet
kimeneti A Kijelz6n A kielzén a masodpercig visszaallitani, amig
frekvenciét megjelenk  a motor torténd a tliz tzemmaodot
(Hz) mutatja motoraram teljesitménye lenyomasaval< a | ki nem kapcsoljak.
(Amper). (kW) jelenik | motor
meg. fordulatszama
(RPM) jelenik
meg.
53. Paraméterek modositasa
BREEH BREH BREEH BB
@II@JIA ollo]allefe]la]le]o <>||faJIA <>||gfwaJIA

L~ J{

QYH

Nyomja meg és tartsa
lenyomva a
Navigéacios kulcsot> 2
masodpercig

Haszndlja a FEL és
LE nyilakat

ki kivant
paraméter
beallitasahoz

Nyomja meg a
Navigaci6
gombot a< 1
masodpercig

Allitsa be az értéket

azFELésalE
nyilakkal

Lefelé billentylk

Nyomja meg a< 1
masodpercig a
paraméter meniibe
valé visszatéréshez

Nyomja meg a> 2
masodpercig a
miikddtetd
megjelenités
visszatéréshez
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54. Csak olvashaté paraméter-hozzaférés

Joon Hodd 0oaood 0ooood Ho0 Hodd
lelallelola]lele] 2 [elo] 4 [elp] 2 [elp] A
Lo ayr L e)vJ( oyr L oYH& J
Nyomja meg és tartsa| Hasznéljaa FEL és | Nyomja meg a Hasznélja a FEL és | Nyomjamega Nyomja meg és tartsa
lenyomva a LE billenty(ikkel Navigécid LE billenty(ikket, Navigécid lenyomva a
Navigacios kulcs> 2 | valassza ki gombot a< 1 valassza ki gombot a< 1 Navigacios kulcs> 2
masodpercig P-00 masodpercig aszikséges Read | masodpercig masodpercig a
Csak a paraméter | az érték visszatéréshez
megjelenitéséhez | a mikddtetd
megjelenitéshez

5.5. Paraméterek visszaallitasa

Ill
oJofla
v

Nyomja meg a Stop
gombot.
Akijelzbn
megjelenik a
ll n

A

paraméterértékek

visszaallitasahoz a

gyari

alapbeallitasokra,

tartsa lenyomva a

Fel, Le és Stop

gombokat 2

masodpercig >

Akijelzén

megjelenik "R

57. LED kijelz6

Az E3 frekvenciavaltd beépitett 6 szamjegyd, 7 szegmensbdl &llé LED kijelzével rendelkezik. Bizonyos figyelmeztetések megjelenitéséhez a kovetk

modszereket alkalmazzak:

571 LED kijelzé

elrendezése

5.6. Hiba visszaallitasa

ollofa

L_%[VJ

Nyomja meg a Stop
gombot.

AKkijelzbn
megjelenik a

ll n

1IDI2ANIN

0.0.0.0.0.0.

AvAR VAl VAl VAl vl v
a b c d e f

5.7.2 LED Kijelzé jelentése

szegmensek se
a,b,cde,f ‘ Villog minden egyiitt Tulterhelés, a motor kimeneti &ram meghaladja a P-08
értéket
aésf ‘ Felvaltva villog Halozati veszteség (a bejové valtakozd aramellatas
megsziint)

a | Villogo Tiiz tizemmod aktiv
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6. Parameéterek

6.1. Szabvanyos paraméterek

Leiras Minimum | Maximali | Alapértel
mezett
P-01 Maximalis frekvencia / sebességhatar P-02 500.0 50.0 Hz /
(60.0) RPM
Maximalis kimeneti frekvencia vagy motorfordulatszam-korlat - Hz vagy fordulatszam. Ha P-10 >0, a beirt/megjelenitett érték
fordulatszamban van megadva.
P-02 Minimalis frekvencia / sebességhatar 0.0 P-01 0.0 Hz /
RPM
Minimalis sebességhatar - Hz vagy fordulatszam. Ha P-10 >0, a beirt/megjelenitett érték fordulatszdmban van megadva.
P-03 Gyorsitasi rampaidé | 000 | 6000 @ 50 | s
Gyorsitasi rampaidé a nulla Hz / fordulatszdmtél az alapfrekvenciaig (P-09) mésodpercben.
P-04 Lassitasi rampaidé | 000 | 6000 @ 50 | s
Lassitasi rampaidé az alapfrekvenciatdl (P-09) a leallasig masodpercben. Ha 0,00-ra van beallitva, akkor a P-24 értékét kell hasznalni.
P-05 LeallitasipmpfpbdlRzati veszteségre adottyilase vesst®eég | 4 ‘ 0 ‘ -
Kheabita a hajtas leallitasi modjat és a milkdés kozbeni halozati tapellatas kiesése esetén tanusitott viselkedést.
sa
0 Ramp to Stop (P-04) Ride Through (Energia visszanyerése a terhelésbél a mikddés
fenntartasahoz)
Tengerpart Tengerpart
2 Ramp to Stop (P-04) Gyors rampa a megallashoz (P-24), part, ha P-24=0
P-06 Energia optimalizalo 0 3 0 -
A motor energiaoptimalizalasa olyan alkalmazasokban valé hasznalatra szolgal, ahol a motor hosszabb ideig miikodik allandé
fordulatszamon, kis terheléssel. Nem hasznalhatd olyan alkalmazasokban, ahol a terhelés nagy, hirtelen lépésekben valtozik, vagy Pl-
stabalyozasi Mkekoazésokbgia optimalizalasa Optidrive energiaoptimalizalas
Nfesalkitdiavalto energiaoptimalizalasa csokkenti a meghaito belsé hoveszteségét, novelve a hatékonysagot, azonban ez a motorban kis
terdelésii izemben némi vibraciét eredményezhet. Ez a funkci¢ altaldban ventilator, szivattyu és kompresszor alkalmazasokhoz alkalmas
0 Mozgaskorlatozottak Mozgéskorlatozottak
1 Engedélyezve Mozgaskorlatozottak
n MMAas~nAnl AvlAtAs AtbAlL ChnnanndAhiAa—=uin
P-07 Motor névleges fesziiltség / Back EMF 0 250/ 230/ Vv
névleges fordulatszamon (PM / BLDC) 500 400
Indukciés motorok esetében ezt a paramétert a motor névleges (névtabla szerinti) fesziiltségére (Volt) kell
beallitani. Allandé magneses vagy kefe nélkiili egyenaramd motorok esetében a névleges
fordulatszdmon mért hatsé EMF-re kell beallitani.
P-08 Motor névleges aram ‘ Hajtomii minésités fiiggd ‘ A
Ezt a paramétert a motor névleges (névtabla szerinti) aramara kell beallitani.
P-09 Motor névleges frekvenciaja ‘ 10 ‘ 500 ‘ 50 (60) ‘ Hz
Ezt a paramétert a motor névleges (névtabla szerinti) frekvenciajara kell beallitani.
P-10 Motor névleges fordulatszam ‘ 0 ‘ 30000 ‘ 0 ‘ RPM
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Ez a paraméter opcionalisan beallithaté a motor névleges (névtabla szerinti) fordulatszamara. Ha az alapértelmezett nulla
értékre van allitva, akkor a fordulatszammal kapcsolatos dsszes paraméter Hz-ben jelenik meg, és a csuszaskompenzacié
(ahol a motor fordulatszamat allandé értéken tartjak) allando értéken jelenik meg.

figgetlenil az alkalmazott terheléstdl) a motor szamara ki van kapcsolva. A motortablan szerepld érték beirasaval engedélyezi a
cstszaskompenzacids funkciot, és a frekvenciavalto kijelzéje mostantdl a motor fordulatszamat mutatja fordulatszamban. A
fordulatszammal kapcsolatos 6sszes paraméter, mint példaul a minimalis és maximalis fordulatszam, az elére beallitott
fordulatszamok stb. szintén fordulatszamban jelennek meg.

MEGJEGYZES Ha a P-09 értéket megvaltoztatjak, a P-10 érték O-ra all vissza.

Minimum | Maximali | Alapértel

mezett

P-11 Alacsony frekvenciaju nyomatékfokozo6 Hajtasfii Hajtasfii %
ggo gg6
Az alacsony frekvenciaju nyomaték javithato e paraméter novelésével. A til magas fokozatok azonban magas motoraramot és a

talaram vagy a motor tulterhelés kioldasanak fokozott kockazatat eredményezhetik (lasd a 10.1. Hibakéd-lizenetek a 39.

oldaloncimii szakaszt ).
Ez a paraméter a P-51 (Motorvezérlési mdd) paraméterrel egyitt a kdvetkezéképpen miikodik:

‘ 0.0

IM-motorok esetében, ha P-51 = 0 vagy 1, a megfeleld beallitast altalaban ugy lehet megtalalni, hogy a motort nagyon alacsony
vagy terhelés nélkili kdrilmények kozott, kb. 5 Hz-en miikddtetjiik, és a P-11-et addig allitjuk, amig a motoraram megkdzelit6leg a
magnesezési aramot (ha ismert) vagy az alabb lathat6 tartomanyt nem éri el.

Véazméret 1: a motor névleges aramanak 60-80%-a.
Vazméret 2: a motor névleges aramanak 50-60 %-
a. Vazméret 3: a motor névleges aramanak 40-
50%-a. 4. és 5. vdzméret: a motor névleges draménak
35-45%-a.

P-12 Elsédleges parancsforras 0 9 0 -

0: Terminalvezérlés. A meghajto kdzvetlenil a vezérlécsatlakozdkra adott jelekre reagal.

1: Egyiranyu billenty(izetvezérlés. A hajtas csak el6refelé vezérelhetd a belsd billentylizettel vagy egy kulsé tavoli
billenty(izettel.

2: Kétiranyu billentytizetvezérlés. A hajtas el6re és hatrafelé is vezérelhetd a belsé billentylizet vagy egy kiils6 tavvezérld
billenty(izet segitségével. A billentylizet START gombjanak megnyomasaval valtani lehet az elére- és hatramenet kdzott.

3: Modbus halézati vezérlés. Vezérlés Modbus RTU-n (RS485) keresztiil a belsé gyorsitasi / lassitasi rampak
hasznalataval.

4: Modbus halézati vezérlés. Vezérlés Modbus RTU (RS485) interfészen keresztll, Modbuson keresztill frissitett
gyorsitasi / lassitasi rampakkal.

5: Pl vezérlés. Felhasznaloi Pl-szabalyozas kiils6 visszacsatolasi jellel.

6: Pl analog 6sszegz6 vezérlés. Pl-szabalyozas kiilsd visszacsatolasi jellel és 0sszegzés az 1. analdég bemenettel.

7: CAN Control. Vezérlés CAN-en keresztlil (RS485) a belsd gyorsitasillassitasi rAmpak hasznélataval.

8: CAN vezérlés. CAN (RS485) interfészen keresztil torténé vezérlés CAN-en keresztil frissitett gyorsitasi / lassitasi
rampakkal.

9: Slave lizemméd. Vezérlés egy csatlakoztatott Cairox meghajton keresztil Master Gzemmaddban. A szolga meghajté cimének
a> 1-nek kell lennie.

MEGJEGYZES Ha a P-12=1,2,3,4,7, 8 vagy 9, akkor tovabbra is engedélyezd jelet kell biztositani a vezérlécsatlakozokon, az 1.
digitalis bemeneten.

P-13 Miikodési mod kivalasztasa 0 2 0 -
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Gyors bedllitasi lehetéséget biztosit a legfontosabb paraméterek konfiguralasahoz a meghajté tervezett alkalmazasanak megfeleléen. A
paraméterek a tablazat vannak eldre beallitva.

0: Ipari lizemméd. Altalanos célu alkalmazasokhoz.

1: Szivattyu lizemméd. Centrifugdlszivattyus alkalmazasokhoz.

2: Ventilator iizemmad. Ventilatoros alkalmazasokhoz.

P-14 Bévitett menii hozzaférési kod 0 65535 0 -
Lehetéveé teszi a hozzaférést a bévitett és a specialis paramétercsoportokhoz. Ezt a paramétert a P-37-be programozott értékre
kell &llitani (alapértelmezett: 101) a kiterjesztett paraméterek megtekintéséhez és bedllitasahoz, és a P-37 + 100 értéket a specialis
paraméterek megtekintéséhez és bedllitdsahoz. A kodot a felhasznalé a P-37-ben megvaltoztathatja, ha kivanja.

P-51 P-11
0 0 A Boost automatikusan kiszamitasra keriil az autotune adatok alapjan.
>0 Feszliltségndvelés= P-11 x P-07.Ezt a feszilltséget 0,0 Hz-en alkalmazzak, és lineérisan cskken P-09 /
2-ig.
1 Mind | Feszliltségndvelés= P-11 x P-07.Ezt a fesziiltséget 0,0 Hz-en alkalmazzak, és linearisan csdkken P-09 /
en 2-ig.
2,3,4,5| Mind | Azaramszint novelése=4*P-11*P-08.
en
A Alkalmazas Aramhatar Nyomaték | Spin Start (P-33) Termikus tulterhelés
beallitas (P-54) jellemzd hatarértékre adott
a reakcio (P-60 Index 2)
0 Altalanos 150% Allandé 0: Ki 0: Utazas
1 Szivattyu 110% Véltozé 0: Ki 1: Aramerdsség-korlatozas
csokkentése
2 Ventilator 110% Valtozd 2:Be 1: Aramerdsség-korlatozas
csokkentése

WWW.cairox.com
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6.2. Bovitett paraméterek

Leiras Alapérte Egy
Imezett sége
k

Digitalis bemenet funkcié kivalasztasa 0 ‘
Meghatarozza a digitalis bemenetek funkciojat a P-12-ben beallitott vezerle5| maodtol fliggben. Lasd a 7. . Analég és digitalis
bemeneti szakasztmakrokonfiguraciok a 27. oldalon tovabbi informaciokeért.

P-16 Analég bemenet 1 jelformatum ‘ Lasd alabb ‘ uo-10 ‘ -
J00000 = Egypolust 0-10 voltos jel. A meghajté minimalis fordulatszamon (P-02) marad, ha az analég referencia a skalazas és az
offset alkalmazasa utan =<0,0%. A 100%-os jel azt jelenti, hogy a kimeneti frekvencia/sebesség a P-01-ben beallitott érték
lesz.

J00000= Egypélusu 0-10 voltos jel, kétirany( miikodés. A meghaijtd a motort forditott iranyban miikédteti

a forgas irdnya, ha az analdg referencia a skalazas és az offset alkalmazéasa utan <0,0%. pl. a 0-10 voltos jelrdl torténd kétiranyu
vezérléshez allitsa be a P-35=200,0%, P-39=50,0%.

0000000= 0-20mA jel.

00000= 4-20mA jel, a frekvenciavalto kiold és megjeleniti a hibakédot D0 UF 500ms, miutan a jelszint 3mA ala esik.

r C000=4-20mA jel, a frekvenciavalté az 1. eldre beallitott sebességgel (P-20) mikddik, ha a jelszint 3mA ala esik.

00000= 20-4mA jel, a frekvenciavalto kiold és megjeleniti a hibakédott100 CF 500ms, miutan a jelszint 3mA ala esik.

r C000=20-4mA jel, a frekvenciavalté az 1. eldre beallitott sebességgel (P-20) fog miikddni, ha a jelszint 3mA ala esik.

000000 =10-0 voltos jel (egypolust). A meghaijté maximalis frekvenciaval/sebességgel miikédik, ha az analdg referencia

a skalazas és az offset alkalmazasa utan =<0,0%.

P17 Maximalis effektiv kapcsolasi frekvencia 4| 32 8 | KkHz
A meghaijté maximalis effektiv kapcsolasi frekvenciajanak bedllitdsa. Ha a paraméter megtekintésekor "rEd" jelenik meg, akkor a
kapcsolasi frekvencia a P00-32-ben megadott szintre csokkent a meghajté til magas hitéborda-hémérséklete miatt.

P-18 Kimeneti relé funkcioé kivalasztasa ‘ 0 ‘ 12 ‘ 1 ‘ -

A relékimenethez rendelt funkcid kivalasztasa. A relének két kimeneti csatlakozéja van, az 1-es logika azt jelzi, hogy a relé aktiv,

ezért a 10-es és 11-es csatlakozok lesznek csatlakoztatva.

0: Hajtomii engedélyezve (fut). Logikai 1, ha a motor engedélyezve van.

1: Vezessen egészségesen. Logikai 1, ha a meghajtéra aram van kapcsolva, és hiba.

2: Célfrekvencian (sebesség). Logikai 1, ha a kimeneti frekvencia megegyezik a beallitott frekvenciaval.

3: A meghajté meghibasodott. Logikai 1, ha a meghajto hibas allapotban van.

4: Kimeneti frekvencia>= Limit. Logikai 1, ha a kimeneti frekvencia meghaladja a P-19-ben beéllitott allithato hatarértéket.
5: Kimeneti aram>= Limit. Logikai 1, ha a motoraram meghaladja a P-19-ben beallitott allithaté hatarértéket.

6: Kimeneti frekvencia< Limit. Logikus 1, ha a kimeneti frekvencia a P-19-ben beallitott allithatd hatarérték alatt van.

7: Kimeneti aram< Limit. Logikai 1, ha a motoraram a P-19-ben bedllitott allithaté hatarérték alatt van.

8: Analdg bemenet 2> Limit. Logikai 1, ha a 2. analég bemenetre adott jel meghaladja a P-19-ben beallitott allithato hatarértéket.
9: Futasra kész meghaijté. Logikai 1, ha a meghaijté izemkész, kioldas.

10: Tiiz izemméd aktiv. Logikai 1, ha a Tliz lzemmdd aktivalva van.

11: Kimeneti frekvencia> Limit és nem Fire Mode. A 4-es beadllitashoz hasonldan azonban a kimeneti relé allapota
nem valtozik, ha a hajtas Tiz tzemmddban van.

12: Terepi busz. Az éllapotot a terepbusz vezérl6sz6 8-as bitje vezérli. A terepbusz tipusat a P-12 valasztja ki.

P-19 Relé kiiszobszint 0.0 200.0 100.0 %
Allithato kiiszobérték, amelyet a P-18 és P-25 4-7. beallitasaval egyiitt hasznalnak.

P-20 Elére beallitott frekvencia / sebesség 1 -P-01 P-01 5.0 Hz /

RPM

P-21 Eldre beallitott frekvencia / sebesség 2 -P-01 P-01 25.0 Hz /

RPM
P-22 Eldre beallitott frekvencia / sebesség 3 -P-01 P-01 40.0 Hz /
RPM
P-23 Elére beallitott frekvencia / sebesség 4 -P-01 P-01 P-09 Hz /
RPM
Elére bedllitott sebességek/frekvencidk, amelyeket a digitalis bemenetek vélasztanak ki a
P-15 beallitasatdl fliggden. Ha a P-10= 0, az értékek Hz-ben kerlilnek bevitelre. Ha P-
10> 0, az értékek fordulatszamként keriilnek bevitelre. MEGJEGYZES A P-09
ertékének megvaltoztatasa minden értéket visszaallit a gyari alapbeallitasokra.
P-24 2. rampaidé (gyors megallas) 0.00 600.0 0.00 s
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Ez a paraméter lehet6vé teszi a 2. rAmpaidd beprogramozasat a meghajtoba.

Ez a felfutasi id6 automatikusan kivalasztasra kertil halézati aramkimaradas esetén, ha P-05= 2 vagy 3. Ha 0,00-ra van
bedllitva, a hajtas leallasig gérdul.

Ha a P-15 olyan beallitasat hasznalja, amely "Gyors leallitas" funkciét biztosit, akkor ez a rémpaidd is hasznalatos.

Ezenkivil, ha P-24> 0, P-02> 0, P-26=0 és P-27= P-02, akkor ez a rampaid6 a minimalis fordulatszam alatti miikodés esetén a
gyorsitasra és a lassitasra is vonatkozik, lehetdvé téve egy alternativ rampa kivalasztasat a normal fordulatszam-tartomanyon
kivili miikddés esetén, ami hasznos lehet szivattyd- és kompresszor-alkalmazasokban.
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Minimum | Maximali | Alapértel

mezett

P-25 Analog kimenet funkcié kivalasztasa 0 12 8 -
Digitalis kimeneti méd. Logikai 1= +24V DC
0: Hajtomii engedélyezve (fut). Logikai 1, ha a frekvenciavalté engedélyezve van (Fut).
1: Vezessen egészségesen. Logikus 1 Ha a meghajton nincs hibaallapot.
2: Célfrekvencian (sebesség). Logikai 1, ha a kimeneti frekvencia megegyezik a beallitott frekvenciaval.
3: A meghajté meghibasodott. Logikai 1, ha a meghajto hibas allapotban van.
4: Kimeneti frekvencia>= Limit. Logikus 1, ha a kimeneti frekvencia meghaladja a P-19-ben beallitott allithaté
hatarértéket.
5: Kimeneti aram>= Limit. Logikai 1, ha a motoraram meghaladja a P-19-ben beallitott allithaté hatarértéket.
6: Kimeneti frekvencia< Limit. Logikai 1, ha a kimeneti frekvencia a P-19-ben beallitott allithaté hatarérték alatt van.
7: Kimeneti aram< Limit. Logikai 1, ha a motoraram a P-19-ben bedllitott allithato hatarérték alatt van.
Analég kimeneti méd
8: Kimeneti frekvencia (motorsebesség). 0-P-01, felbontas 0,1Hz.
9: Kimeneti (motor) aram. A P-08 0-200%-a, felbontas 0,1A.
10: Kimeneti teljesitmény. A meghajtd névleges
teljesitményének 0-200%-a. 11: Terhelési aram.
A P-08 0-200%-a, felbontas 0,1A. 12: Terepi busz
digitalis. Az allapotot a PDOO Bit 9 vezérli.
13: Fieldbus Analog. PDO?2 értékkel beallitott analdg kimeneti érték, 0 - 4096.

P-26 Gyakorisagi hiszterézis sav kihagyasa 0.0 P-01 0.0 Hz /
RPM
P-27 Gyakorisagi kozéppont kihagyasa 0.0 P-01 0.0 Hz /
RPM

A Skip Frequency funkcio arra szolgal, hogy a frekvenciavalté ne miikddjon egy bizonyos kimeneti frekvencian, példaul olyan
frekvencian, amely egy adott gépben mechanikai rezonanciat okoz. A P-27 paraméter hatarozza meg a kihagyasi frekvenciasav
kdzéppontjat, és a P-26 paraméterrel egyiitt hasznélhato. A frekvenciavaltd kimeneti frekvenciaja a P-03 P-04 paraméterekben
beallitott (itemben halad at a meghatarozott savon, és nem tart semmilyen kimeneti frekvenciat a meghatarozott savon beliil. Ha a
meghajtéra alkalmazott frekvenciareferencia a savon bellil van, a frekvenciavaltd kimeneti frekvenciaja a sav felsd vagy als6
hataran marad.

P-28 VIF karakterisztikus beallitasi fesziiltség 0 P-07 0 Vv
P-29 VIF karakterisztikus beallitasi fesziiltség 0.0 P-09 0.0 Hz

Ez a paraméter a P-28 paraméterrel egy(itt meghatarozza azt a frekvenciapontot, amelynél a P-29 paraméterben beallitott
fesziiltséget a motorra kapcsoljak. Ennek a funkciénak a hasznalatakor tigyelni kell a motor tiImelegedésének és
karosodasanak elkerulésére.

P-30 Start izemmaéd, automatikus Gjrainditas, tiiz izemmod miikodtetése

Index 1: Inditasi mod és automatikus uUjrainditas N/A N/A Edge-r -

Annak kivalasztasa, hogy a meghajtd automatikusan elinduljon-e, ha a az engedélyez8 bemenet jelen van és reteszelve van. Az
Automatikus Ujrainditas funkciét is konfiguralja.

000elr: A bekapesolast vagy alaphelyzetbe allitast kdvetéen a hajtas nem indul el, ha az 1. digitélis bemenet zarva marad. A
bemenetnek bekapcsolas vagy visszaallitas #zarva kell lennie ahhoz, hogy a hajtas elindulhasson.

,,,,,,,, : A bekapcsolast vagy alaphelyzetbe allitast kdvetden a hajtas automatikusan elindul, ha az 1. digitalis bemenet zarva van.
J0000000 ADDDOD0DD cimre: A meghajtd az utazast kovetéen 20 masodperces idokozonként legfeljebb 5 Gjrainditasi kisérletet tesz. A

az Ujrainditasi kisérletek szamat szamoljak, és ha a meghajtd az utolso kisérletnél sem indul el, a meghaijtd hibat jelez, és a
felhasznalonak manualisan vissza kell allitania a hibat. A szamlal visszaallitasdhoz a meghaijtét le kell kapcsolni.

Index 2: Tiiz izemmod bemeneti logika 0 3 0 -

Meghatarozza a miikddési logikat, amikor a P-15 beallitasok koziil a Tliz izemmodot is magaban foglal6 beallitasokat hasznaljak, pl. a
15, 16 és 17 beallitasokat.

0: n.C: Normalisan zart (NC) bemenet. Tiiz izemmadd aktiv, ha a bemenet nyitott.
1: n.O: Normalisan nyitott (NO) bemenet. Tliz lzemmadd aktiv, ha a bemenet zart.

2: F-N.C: Normal esetben zart (NC) bemenet, rogzitett sebesség. Tiiz l1zemmdd aktiv, ha a bemenet nyitott. A
tliz Gzemmod sebessége a 4. elére beallitott sebesség (P-23).

3: F-N.O: Normalisan nyitott (NO) bemenet, rogzitett sebesség. Tiz lzemmadd aktiv, ha a bemenet zart. . A
tliz Gzemmadd sebessége a 4. elbre bedllitott sebesség (P-23).

Index 3: Tiiz izemmod bemeneti tipus 0 1 0 -
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Meghatarozza a bemenet tipusat, ha a P-15 beallitasok koziil a Tiiz izemmaodot is tartalmazza, pl. a 15, 16 és 17 beallitasok.

0: Ki. A meghajto csak addig marad Tiiz izemmddban, amig a Tz Gzemmod bemeneti jel

fennall (Normalisan nyitott vagy Normalisan zart miikodés tamogatott a 2. index beallitasatol

fuggben).

1: Be. A Tliz izemmod a bemenet pillanatnyi jelével aktivalodik. A Normalisan nyitott vagy Normalisan zart miikédés az Index 2
bedllitasatdl fliggéen tdmogatott. A meghaijté Tiz izemmddban marad, amig le nem tiltjak vagy ki nem kapcsoljak.

Leiras Minimum | Maximali | Alapértel
mezett

0 7

Ez a paraméter csak akkor aktiv, ha billenty(izetvezérlési izemmaodban (P-12= 1 vagy 2) vagy Modbus (izemmodban (P-12= 3
vagy 4) mikédik. A0, 1, 4 vagy 5 bedllitdsok hasznalatakor a billentylizet Start és Stop gombijai aktivak, és az 1-es és 2-es
vezérlGcsatlakozokat dssze kell kapcsolni. A 2, 3, 6 és 7 beallitasok lehetévé teszik, hogy a hajtas kozvetleniil a vezérléterminalokrol
indithato legyen, és a billentylizet Start és Stop gombjai figyelmen kivil maradnak.

Billentytlizet inditasi mod kivalasztasa

0: Minimalis sebesség,
billentylizetinditas 1: El6z6
sebesség, billenty(izet
inditas

2: Minimalis sebesség, terminal
engedélyezése 3: El6z6
sebesség, terminal

engedélyezése 4: Aktualis

sebesség, billentylizet inditasa

5: El6ére beallitott sebesség

4, Dbillentyiizet inditas 6:

Jelenlegi sebesség, terminal

inditas

7: El6re beallitott sebesség 4, Terminal Start
P-32 DC befecskendezés konfiguracio

Index 1: Id6tartam 0.0 25.0 0.0 s
Index 2: DC injektalasi moéd 0 2 0 -

Index 1: Meghatarozza, hogy mennyi ideig folyik egyenaram a motorba. Az egyenaramu befecskendezési aram szintje a P-59-ben
allithato be.
Index 2: Az egyendramu befecskendezési funkciét a konfiguralja:

0: DC injektalas megallaskor. A DC befecskendezés a motorba a P-59-ben beallitott aramerdsséggel torténik a leallitasi
parancsot kéveten, miutan a kimeneti frekvencia az 1. indexben beéllitott id6re a P-58-ra csdkkent.

MEGJEGYZES Ha a meghaito a letiltas el6tt készenléti izemmaddban van, az egyenaramu befecskendezés le van tiltva.

1: DC injektalas inditaskor. Az egyenaramot a P-59-ben bedllitott aramerésséggel injektalja a motorba az 1. indexben beallitott
ideig, kdzvetlenlil a meghaijtd engedélyezése utan, a kimeneti frekvencia felfutasa elétt. A kimeneti fokozat aktiv marad ebben a fazisban.
Ez hasznalhaté annak biztositasara, hogy a motor inditas el6tt allé helyzetben legyen.

2: DC befecskendezés inditaskor és leallitaskor. DC injektalas a fenti 0. és 1. bedllitdsok szerint.
P-33 Spin Start 0 2 0 -

0: Kikapcsolva

1: Engedélyezve. Ha engedélyezve van, a meghaijtd inditaskor megprébalja megallapitani, hogy a motor mar forog-e, és elkezdi
a motor vezérlését az aktualis fordulatszamtdl. A nem motorok inditasakor révid késleltetés figyelheté meg.

2: Engedélyezve Trip, Brown Out vagy Coast Stop esetén. A spin start csak a felsorolt események utan
aktivalédik, egyébkeént ki van kapcsolva.

n aialoweled

P-34 Fék Chopper engedélyezése (nem 1. méret) 0 4 0 -

0: Kikapcsolva
1: Szoftveres védelemmel engedélyezve. A fék chopper szoftveres védelemmel engedélyezett 200 W-os folyamatos
névleges ellenallas esetén.

2: Szoftveres védelem nélkiil engedélyezve. Engedélyezi a belsd fékszaggatot szoftveres védelem nélkill. Kiilsé
hévédd eszkozt kell felszerelni.

3: Engedélyezve Szoftveres védelemmel. Mint az 1. bedllitas, azonban a Fék Chopper csak a frekvencia beallitasi
értékének valtozasa soran engedélyezve van, és allandé fordulatszamu lizemmaodban ki van kapcsolva.

4: Szoftveres védelem nélkiil engedélyezve. Mint a 2. beallitas, azonban a Fék Chopper csak a frekvencia beallitasi
értékének valtozasa soran engedélyezve van, és allandd fordulatszamu tizemmddban ki van kapcsolva.
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. aJajgueled

P-35 Analég bemenet 1 skalazas / szolga sebesség 0.0
skalazas

2000.0

100.0 %

meghajté maximalis frekvenciaval/sebességgel (P-01) fog miikddni.

e tényezbvel vald szorzata, amelyet a minimalis és maximalis fordulatszam korlatoz.

Analég bemenet 1 skalazas. Az analdg bemeneti jelszintet megszorozzuk ezzel a tényezével, pl. ha a P-16 0 - 10V-0s
jelre van bedllitva, és a skalazasi tényezd 200,0%-ra van bedllitva, akkor egy 5 voltos bemenet azt eredményezi, hogy a

Rabszolga sebesség skalazas. Slave lizemmodban (P-12= 9) a meghajté miikddési fordulatszama a Master fordulatszam
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Minimum | Maximali | Alapértel

mezett
P-36 Soros kommunikaciés konfiguracié Lasd
alabb
Index 1: Cim 0 63 1 -
2. index: Baud-rata 9.6 1000 115.2 kbps
3. mutaté: Kommunikaciés veszteség elleni 0 3000 t 3000 ms
védelem

Ez a paraméter harom albeallitassal rendelkezik, amelyek a Modbus RTU soros kommunikacié konfiguralasara szolgalnak. Az
alparaméterek a kovetkezok:

1. index: Meghajté cime: Tartomany: 0 - 63, alapértelmezett: 1.

2. index: Baud Rate & Network type: A belsé RS485 kommunikacids port baudratajanak és halozati
tipusanak kivalasztasa.

Modbus RTU esetén: 9,6, 19,2, 38,4, 57,6, 115,2 kbps sebességek allnak rendelkezésre.
CAN esetében: 125, 250, 500 és 1000 kbps bordaszazalékok allnak rendelkezésre.

3. index: Watchdog Timeout: Meghatarozza, hogy a meghajté mennyi ideig miikédik anélkil, hogy a meghajto
engedélyezése utan érvényes parancs-taviratot kapna az 1. regiszterbe (meghajté vezérl sz6). A 0 beallitas letiltja a
Watchdog idézitét. A 30, 100, 1000 vagy 3000 érték beallitdsa meghatarozza a miikddés idéhatarat milliszekundumban. A'C*
utétag a kommunikacio elvesztése esetén torténd kioldast valasztja. Az 'r' utdtag azt jelenti, hogy a meghaijto leall (a kimenet
azonnal letiltva), de nem old ki.

P-37 Hozzaférési kod meghatarozasa . o | 9999 | 101 | -

P-38 Paraméter hozzaférési zar ‘ 0 ‘ 1 ‘ 0 ‘ -

0: Feloldva. Minden paraméter elérhetd és mddosithato.
1: Zarva. A paraméterek értékei megjelenithetk, de nem médosithatdk, kivéve a P-38 értéket.

P-39 Anal6g bemenet 1 Offset | 5000 | 5000 | 00 | %

Beallit egy offsetet a bemenet teljes skalatartomanyanak szazalékaban, amelyet az analég bemeneti jelre alkalmaznak. Ez a
paraméter a P-35-tel egyitt mikodik, és az igy kapott érték a P00-01-ben jelenitheté meg.

Az igy kapott értéket szazalékban hatarozzuk meg az alabbiak szerint:
P00-01= (Alkalmazott jelszint(%) - P-39) x P-35).

P-40 Index 1: Kijelz6 skalazasi tényezo 0.000 16.000 0.000 -

Index 2: Megjelenités skalazasa Forras 0 3 0 -

Lehetéveé teszi a felnasznalé szamara, hogy a frekvenciavaltét gy programozza, hogy Pl izemmodban térténd miikodés
esetén a kimeneti frekvencia (Hz), a motor fordulatszama (RPM) vagy a P! visszacsatolas jelszintje alapjan skalazott alternativ
kimeneti egységet jelenitsen meg.

Index 1: A skalazasi szorzé beallitdsara szolgal. A kivalasztott forrasértéket megszorozza ezzel a tényezével.

Index 2: A skalazasi forrast a kovetkez6képpen hatarozza meg:

0: Motorsebesség. A skalazas a kimeneti frekvenciara vonatkozik, ha P-10= 0, vagy a motor fordulatszamara, ha P-10> 0.
1: Motoraram. A skalazas a motoraram értékére (Amper) vonatkozik.

2: Analég bemenet 2 Jelszint. A skaldzas a 2. analdg bemenet jelszintjére vonatkozik, belséleg 0 - 100,0%.

3: Pl visszajelzés. A skalazas a P-46 altal kivalasztott Pl visszajelzésre vonatkozik, belsdleg 0-100,0%.

P-41 Pl szabalyozé6 aranyos erdsités ‘ 0.0 ‘ 30.0 ‘ 1.0 ‘ -

Pl szabalyozé arényos erésités. A nagyobb értékek nagyobb valtozast biztositanak a meghaijté kimeneti frekvenciajaban a
visszacsatolasi jel kis valtozasaira valaszul. A til magas érték instabilitast okozhat.

P-42 Pl vezérlé integral ideje . 00 | 300 | 10 | s
Pl vezérl§ integral ideje. A nagyobb értékek csillapitott valaszt biztositanak olyan rendszerek esetében, ahol a teljes folyamat lassan
reagal.

P-43 Pl vezérlé miikédési modja o | 3 | o | -

0: Kozvetlen miikodés. Ezt az izemmddot akkor haszndlja, ha a visszajelzd jel csokkenésekor a motor fordulatszamanak
névekednie kell.

1: Inverz miivelet. Ezt az (izemmodot akkor haszndlja, ha a visszacsatolasi jel csokkenésekor a motor fordulatszamanak
csokkennie kell.

2: Kozvetlen miikodés, ébresztés teljes sebességgel. Mint a 0. bedllitas, de a készenléti allapotbdl vald
Ujrainditaskor a Pl kimenet 100%-ra van allitva.

3: Inverz miikodés, ébresztés teljes sebességgel. Mint a 0. bedllitas, de a készenléti allapotbdl vald Ujrainditaskor a
Pl kimenet 100%-ra van allitva.
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H aJajgueled

P-44 Pl referencia (beallitasi pont) forras kivalasztasa 0 1 0 -
A PID-referencia/beallitasi pont forrasanak kivalasztasa.
0: Digitalis elére beallitott érték. A P-45-6t hasznaljak.
1: Analég bemenet 1 Beallitasi pont. A P00-01-ben leolvashat6 analég bemenet 1 jelszintjét hasznaljak a beallitasi
ponthoz.
2: Terepi busz. A beallitott értéket a PDO2 (Modbus RTU 3. regisztere) terepbusz PDO2 értéke hatarozza meg.

P-45 PI Digitalis beallitasi pont | 00 | 1000 | 00 | %

Ha a P-44= 0, ez a paraméter a Pl-vezérl6 altal haszndlt el6re bedllitott digitalis referenciat (setpoint) allitja be a visszacsatolasi jel %-aban.

Minimum | Maximali | Alapértel

mezett

P-46 Pl visszajelzési forras kivalasztasa 0 5 0 -
A Pl szabalyoz6 &ltal hasznalt visszacsatolasi jel forrasat valasztja ki.
0: 2. analéog bemenet (4. csatlakozé) A P00-02-ben
leolvashat¢ jelszint. 1: Analég bemenet 1 (6. csatlakozd) A
P00-01-ben leolvashat6 jelszint. 2: Motoraram a P-08
értékének %-ban skalazva.
3: DC buszfesziiltség skaldzva 0 - 1000 Volt= 0 - 100%.
4: Analdg 1 - Analdg 2 A 2. analdég bemenet értékét kivonjuk az 1. analdgbol, hogy differencialis jelet kapjunk. Az
erték 0-ra van korlatozva.
5: Legnagyobb (Analég 1, Analog 2) A Pl visszacsatolashoz mindig a két analdg bemeneti érték kdzll a nagyobbat
hasznaljak.

P-47 Analég bemenet 2 jelformatum - - - uo-10
,,,,,, = 0-10 Voltjel.
1o0oooo= 0-20mAjel.
,,,,, = 4-20mA jel, a frekvenciavaltd kiold és megjeleniti a hibakédot1[(1 [JF 500ms, miutan a jelszint 3mA ala esik.
r 0000=4-20mA jel, a frekvenciavaltd az 1. eldre beallitott sebességgel (P-20) fog miikddni, ha a jelszint 3mA ala esik.
0opoo= 20-4mA jel, a frekvenciavalto kiold és megjeleniti a hibakédot D0 OF 500ms, miutan a jelszint 3mA ala esik.
r 0000=20-4mA jel, a frekvenciavaltd az 1. eldre beallitott sebességgel (P-20) fog miikddni, ha a jelszint 3mA ala esik.
000000= Motorhdmérséklet-méréshez hasznalhatd, a P-15 barmely olyan bedllitdsa esetén érvényes, amelynél a 3. bemenet E-Trip.
Kioldasi szint: 1,5kQ), visszaallitas 1kQ.

P-48 Készenléti iizemmod id6zits | 00 | 600 | 00 | s
Ha a készenléti izemmaod a P-48> 0.0 beallitasaval engedélyezve van, akkor a hajtas a P-48-ban bedllitott ideig a minimalis
fordulatszamon (P-02) torténd miikodés utan készenléti izemmaddba lép. Készenléti izemmodban a meghajto kijelzéjén a0
jelenik meg, és a motorra torténd kimenet le van tiltva.

P-49 Pl vezérlés ébresztési hibaszint . 00 | 1000 | 50 | %
Ha a hajtas Pl vezérlési izemmddban miikddik (P-12 = 5 vagy 6), és a készenléti izemmadd engedélyezve van (P-48 > 0.0), a P-
49 segitségével meghatarozhatd a Pl hibaszint (pl. a bedllitott érték és a visszajelzés kozotti kildnbség), amely a hajtas Ujrainditasahoz
szlikséges a készenléti izemmddba vald belépést kovetben. Ez lehetbvé teszi, hogy a hajtas figyelmen kiviil hagyja a kis
visszacsatolasi hibakat, és Készenléti izemmoddban maradjon, amig a visszacsatolas eléggé le nem csdkken.

P-50 Felhasznaloi kimeneti relé hiszterézis ‘ 0.0 ‘ 100.0 ‘ 0.0 ‘ %
Beallitja a P-19 hiszterézisszintjét, hogy megakadalyozza a kimeneti relé csattogasat, amikor a kiiszobérték kdzelében van.

24| FIS-C felhasznaldi kézikdnyv| 1.03. valtozat

n aialoweled

WWW.cairox.com



6.3. Specialis paraméterek

Leiras Alapértel Egy
mezett sége
k
Motorvezérlési moéd ‘ ‘ ‘ -
0: Vektoros fordulatszam-
szabalyozasi méd 1: V/f
moéd
2: PM motor vektoros
fordulatszam-szabalyozas 3:
BLDC motor vektoros
fordulatszam-szabalyozas
4: Szinkron reluctancia motor vektoros fordulatszam-szabalyozasa
5: LSPM motor vektoros sebességszabalyozas
P-52 Motor paraméterek automatikus hangolasa 0 1 0 -
0: Kikapcsolva
1: Engedélyezve. Ha engedélyezve van, a meghajté azonnal méri a motorbdl az optimalis mikédéshez sziikséges adatokat.
Gy6z6djon meg arrdl, hogy a motorral kapcsolatos 6sszes paraméter helyesen van beallitva, miel6tt ezt a paramétert
engedélyezné.
Ez a paraméter a teljesitmény optimalizalasara hasznalhatd, ha P-51 = 0.
Az automatikus hangolas nem sziikséges, ha P-51= 1.
A P-51 2-51-es beallitasok esetében az autotune-t az dsszes tobbi sziikséges motorbeallitas megadasa UTAN kell elvégezni.
P-53 Vektor lizemmod erdsités 0.0 200.0 50.0 %
Egyetlen paraméter a vektoros fordulatszamhurok hangolasahoz. Egyszerre befolyasolja a P és | kifejezéseket. Nem aktiv, ha P-51= 1.
P-54 Maximalis dramhatar | 00 | 1750 | 1500 | %
Meghatarozza a maximalis aramkorlatot vektorvezérlési izemmadokban.
P-55 Motor allérész ellenallas | 000 | 65535 | - | Q@
A motor allérész ellenalldsa Ohmban. Az Autotune hatérozza meg, bedllitasra altalaban nincs szilkség.
P-56 Motor allérész d-tengelyes induktivitasa (Lsd) ‘ 0.00 ‘ 655.35 ‘ - ‘ mH
Az Autotune hatarozza meg, bedllitasra altalaban nincs sziikség.
P-57 Motor allérész g-tengelyének induktivitasa (Lsq) ‘ 0.00 ‘ 655.35 ‘ - ‘ mH
Az Autotune hatarozza meg, bedllitasra altalaban nincs sziikség.
P-58 DC befecskendezési sebesség 0.0 P-01 0.0 Hz /
RPM
Beallitja azt a sebességet, amelynél az egyenaramu befecskendezd aramot fékezés kdzben Stop-ra alkalmazzak, lehet6vé téve,
hogy az egyenaramu befecskendezés a meghajtd nulla sebesség elérése elétt toérténjen, ha sziikséges.
P-59 DC befecskendezési aram 0.0 100.0 20.0 %
A P-32 és P-58 pontban beallitott feltételek szerint alkalmazott egyenarami befecskendezéses fékezési aram szintjének beallitasa.
P-60 Motor tulterhelés kezelése - - - -
Index 1: Termikus tulterhelés megtartasa 0 1 0 1
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0: Kikapcsolva

1: Engedélyezve. Ha engedélyezve van, akkor a hajtas kiszamitott motor tulterhelésvédelmi informaciéi megmaradnak,
miutan a halozati tapellatast levalasztottak a hajtasrol.

Index 2: Termikus tulterhelés hatarérték reakcio 0 1 0 1

0: It.trp. Amikor a tulterhelésakkumulator eléri a hatarértéket, a hajtas az It.trp-en kiold, hogy megakadalyozza a motor
kérosodasat.

1: Aramerdsség-korlatozas csokkentése. Amikor a tulterhelési akkumulétor eléri a 90%-at, a kimeneti aramhatar
bels6leg a P-08 100%-ara csokken, hogy elkeriilheté legyen az It.trp. Az dramhatar visszatér a P-54-ben beallitott értékre, amikor a
tulterhelésakkumulator eléri a 10%-ot.

Ethernet szolgaltatasi opcio ‘ (1] ‘ 1 ‘ (1] ‘ -

0: Kikapcsolva 1: Engedélyezve
Ethernet szolgaltatas idékorlatja | o | 80 | 0 | percek

0: Kikapcsolva >0: idékorlat percben

Modbus iizemméd kivalasztasa o
0: Standard' 1: Haladé?
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64. P-00 Csak olvashato allapotparaméterek

P00-01 1. Analdg bemeneti érték (%) 100%= max bemeneti fesziiltség

P00-02 2. Analdg bemeneti érték (%) 100%= max bemeneti fesziltség

P00-03 | Sebesség referencia bemenet (Hz / RPM) Hz-ben jelenik meg, ha P-10= 0, kiilénben fordulatszamban

P00-04  Digitdlis bemenet allapota Hajtom(i digitalis bemenet éllapota

P00-05  Felhasznal6i Pl kimenet (%) Megjeleniti a felnasznaléi Pl kimenet értékét

P00-06 DC busz hulldmzas (V) Mérhet6 egyenaramu busz hullamzas

P00-07  Alkalmazott motorfesziiltség (V) A motorra alkalmazott effektiv fesziiltség értéke

P00-08 DC buszfesziiltség (V) Belsd egyenaramu buszfesziiltség

P00-09 Hiit6test hdmérséklete (* C) A hiitdbordak hémérséklete” C-ban

P00-10 Futasi id6 a gyartas 6ta (dra) A gyari alapértelmezett paraméterek visszaallitdasa nem befolyasolja

P00-11 Futasi id8 az utols utazas 6ta (1) (Orak) A futasidd-ora a hajtés letiltdsaval (vagy kioldassal) megall, a kvetkezd
engedélyezéskor csak akkor all vissza, ha kioldas tortént. A hajtas kikapcsolasa utan
a kévetkezb engedélyezéskor is visszaallithatd.

P00-12 Futasi id8 az utols utazas 6ta (2) (Orak) Az izemiddé-6ra a meghaijtd letiltasaval (vagy kioldasaval) megall, a kovetkezd
engedélyezéskor csak akkor all vissza, ha kioldas tortént (az alulfesziiltségek nem
szamitanak kioldasnak) - nem all vissza a le- és bekapcsolasi ciklusok soran,
kivéve, ha a lekapcsolas elétt tortént kioldas.

P00-13 Utazasi napld A legutobbi 4 utazas megjelenitése idébélyegzével egyiitt

P00-14  Futasi idd az utolsé engedélyezés 6ta, HH:MM:SS | A futasidé-6ra megall a meghajtd kikapcsolasakor, a kdvetkezd engedélyezéskor az
érték visszaall.

P00-15  DC buszfesziiltség log (V) 8 legutobbi érték a kioldas elétt, 256 ms mintavételi id6

P00-16 A hit6borda hémérsékletének napléja (" C) 8 legutolso érték a kioldas elétt, 30 mésodperces mintavételi idd

P00-17 Motoraram naplé (A) 8 legutobbi érték a kioldas elétt, 256 ms mintavételi id6

P00-18 DC busz hulldmzas log (V) 8 legutobbi érték a kioldas elétt, 22 ms mintavételi idd

P00-19 Belsé meghaijtohdmérséklet naplé (" C) 8 legutébbi érték a kioldas elétt, 30 s mintavételi idd

P00-20 Belsé meghajtéhémérséklet (° C) Tényleges belsd kornyezeti hémérséklet” C-ban.

P00-21 CAN folyamatadatok bevitele Bejovo folyamatadatok (RX PDO1) CAN esetén: PI1, P12, PI3, Pi4

P00-22 | CAN folyamatadatok kimenete Kimend folyamatadatok (TX PDO1) CAN esetében: PO1, PO2, PO3, PO4

P00-23 Felhalmozott id6 hiitébordaval> 85° C (6rak) 85" C hdmérsékletii hiitéborda folotti mikodés dsszes felhalmozott 6raja és percei C

P00-24  Osszesitett ids, amikor a meghajto belsd A 80° C feletti belsé kérnyezeti hémérsékletli meghajtdval torténd miikodés

hémérséklete > 80° C (6rak) Osszesitett oraja és percei C felett.

P00-25 | Becsiilt rotorfordulatszam (Hz) Vektorvezérlési izemmodban a rotor becslilt fordulatszama Hz-ben

P00-26 kWh méré / MWh méré A hajtas altal felhasznalt kWh / MWh teljes szama

P00-27 | A meghaijté ventilatorok teljes izemideje (6ra) A megjelenitett id6 ora:mm:ss. Az els6 érték éraban jeleniti meg az id6t, nyomja meg a
felfelé gombot a mm:ss megjelenitéséhez.

P00-28  Szoftververzi6 és ellendrzé 6sszeg Verziészam és ellendrzé ésszeg. Az "1" a bal oldalon az I/O processzort,

a"2" a teljesitményfokozatot jelzi.

P00-29 Hajtotipus azonosité Meghaito teljesitmény, meghajtétipus és szoftver verzié kodok

P00-30 Meghaijtd sorozatszam Egyedi meghajtd sorozatszam

P00-31 Motoraram Id / Iq Megjeleniti a magnesezési aramot (Id) és a nyomatékaramot (Ig). Az Iq
megjelenitéséhez nyomja meg a FELNYIL gombot

P00-32 | Tényleges PWM kapcsolasi frekvencia (kHz) | A meghajto altal haszndlt tényleges kapcsolasi frekvencia

P00-33 Kritikus hibaszamlalé - Ol Ezek a paraméterek napldzzak az egyes hibak vagy hibak eléfordulasanak szamat, és

P00-34 | Kritikus hibaszamlalé - O-Volt hasznosak diagnosztikai célokra.

P00-35 Kritikus hibaszamlal6 - U-Voltok

P00-36 Kritikus hibaszamlalé - O-hémérséklet (h/nyeld)

P00-37 Kritikus hibaszamlalo - b O-I (chopper)

P00-38 Kritikus hibaszamlalo - O-hEAt (vezérlés)

P00-39  Modbus comms hibaszamlalo

P00-40 | CANbus kommunikacids hibaszamlald

P00-41 I/O processzor kommunikacios hibak

P00-42  Teljesitményfokozat uC kommunikéciés hibak

P00-43 | A meghajtd bekapcsolasi ideje (élettartam) (6ra) | A meghajto teljes élettartama bekapcsolt aramellatas mellett

P00-44 U fazisu arameltolas és ref Belsé érték

P00-45 |V fazisu drameltolas és ref Belsé erték

P00-46 | W fazis W aram eltolas és ref Belsé erték

P00-47 Index 1: Tiz izemmdd teljes aktiv ideje A tiiz (izemmdd teljes aktivalasi ideje

Index 2: Tz izemmad aktivalasanak Megjeleniti, hogy hanyszor aktivaltak a Tiiz izemmaodot.
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szama

P00-48 | Scope 1. és 2. csatorna

Megjeleniti az els 1. és 2. tavcséesatorna jeleit

P00-49 3. és 4. csatorna hatokor

Megjeleniti a jeleket az elsé 3. és 4. csatornan

P00-50 Bootloader és motorvezérlés

Bels érték
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7. Analdg és digitalis bemeneti makrokonfiguracidk

7.1. Attekintés

Az E3 frekvenciavalté az analdg és digitalis bemenetek konfiguralasanak egyszerisitése érdekében makré megkdzelitést
alkalmaz. Két kulcsfontossagu paraméter hatarozza meg a bemeneti funkciokat és a meghajtd viselkedését:

P-12 Kivélasztja a f6 hajtasvezérl6 forrast, és meghatérozza, hogy a hajtas kimeneti frekvencidjat elsésorban hogyan szabdlyozza.

P-I5 A makro funkcidt az analdg és digitalis bemenetekhez rendeli.

Ezutan tovabbi paraméterekkel lehet a beallitdsokat tovabb modositani, pl.

P-16 Az 1. analdég bemenetre csatlakoztatandd analdg jel formatumanak kivalasztasara szolgal, pl. 0 - 10 Volt, 4 - 20mA.

P-30 Meghatarozza, hogy a meghajtd automatikusan elinduljon-e a bekapcsolast kdvetden, ha az Enable Input (Engedélyez6 bemenet) jelen van.

P-31 Abillenty(izet Gzemmdd kivalasztasakor meghatarozza, hogy a frekvenciaengedélyezési parancsot kdvetéen a hajtas
milyen kimeneti frekvencian/fordulatszamon induljon el, valamint azt is, hogy a billenty(izet indité gombjat meg kell-e
nyomni, vagy csak az Enable bemenet inditsa el a hajtast.

P-47 A 2.analég bemenetre csatlakoztatandd analdg jel formatumanak kivalasztasara szolgal, pl. 0 - 10 Volt, 4 - 20mA.

7.2. Példa csatlakozasi diagramok
Az alabbi abrak attekintést nyujtanak az egyes terminalmakrd-funkcidk funkcioirdl, valamint egy-egy egyszerisitett kapcsolasi rajzot.

= = = =
O O O O
@) @) @) &)
> > > >
o o o o
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0V / COM
0V / COM

ov/ COM
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7
7
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[ OV / COM

4 OV / COM
4 OV / COM
rl 0V / COM

6

= = = =
o O o o
@) @) @) @)
> > > >
(S} () (S} (S}
N N N

7
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7.3. Makrofunkciék utmutaté billentyii
Az alabbi tablazatot a kovetkezé oldalakon kulcsként kell hasznalni.

Funkcié Magyarazat

STOP Rdgzitett bemenet, az érintkezd nyitasa a meghajtd leallitéséhoz

RUN Latched bemenet, zarja be az érintkezét az inditashoz, a meghaijtd addig miikodik, amig a bemenet fennall.

FWDO Latched Input, a motor forgasi iranyanak kivalasztasa FORWARD

REV[] Reteszelt bemenet, a motor forgasi irdnyanak kivélasztdsa REVERSE

RUN FWDTI Zarolt bemenet, torténd futdshoz zarva, STOP-hoz nyitva

RUN REV(] Zérolt bemenet, z&rés a torténd futdshoz, nyitds a STOP-hoz

ENABLE Hardveres engedélyezd bemenet.
Billenty(izet izemmodban a P-31 hatérozza meg, hogy a hajtas azonnal elindul-e, vagy a billenty(izet indité gombjat
kell megnyomni. Mas lizemmédokban ennek a bemenetnek jelen kell lennie, miel6tt az inditasi parancsot a
terepbusz-interfészen keresztil adjak meg.

STARTO Normal esetben nyitott, emelkedd éld, pillanatnyilag zar a meghaijtd inditasahoz (NC STOP bemenetnek fenn kell
maradnia).

A-START -4 A két bemenet egyidejd, pillanatnyi bekapcsolasa a meghajtét STARTOLJA (az NC STOP bemenetnek fenn kell
maradnia).

STOPL] Normal esetben zart, csdkkend él, pillanatnyilag nyitva a meghajto leéllitasahoz

START FWDO[

Normal esetben nyitott, emelkedé él, pillanatnyilag zar, hogy a meghajtast elérefelé inditsa (NC STOP
bemenetnek fenn kell maradnia).

STARTCO REVD

Normal esetben nyitott, emelkedd éld, pillanatnyilag zar, hogy a meghaijtét a forditott iranyba inditsa (az NC
STOP bemenetet fenn kell tartani).

A.GYORS Ha mindkét bemenet egyidejlleg aktiv, a hajtas a Gyors ledllitasi rampaidd P-24 hasznalataval all le.
MEGALLAS (P-24)-

A

GYORS Normal esetben zart, csokkend él, pillanatnyilag nyitva a hajtas gyors leéllitdsahoz a gyors lellitasi rampaidé P-
MEGALLAS (P- | 24 hasznalataval.

24)

E-TRIP Normal esetben zart, kiilsd kioldasi bemenet. Amikor a bemenet pillanatnyilag kinyilik, a meghaité kioldast

jelez0 000 ril) vagy a P-47 bedllitasatol fliggéen

TGz izemmod

Aktivalja a T(iz izemmddot

Analég 1. analdg bemenet, a P-16 segitségével kivalasztott jelformatum

bemenet Al1

Analég 2. analég bemenet, a P-47 segitségével kivalasztott jelformatum

bemenet Al2

Al1 REF Az 1. analég bemenet biztositja a sebességreferenciat

Al2 REF A 2. analdg bemenet biztositja a sebességreferenciat

P-xx REF Sebességreferencia a kivalasztott elére beallitott sebességtd

PR-REF A P-20 - P-23 el6re bedllitott sebességek a sebességreferenciaként szolgainak, a tébbi digitdlis bemeneti
allapotnak megfeleléen kivalasztva.

PI-REF Pl vezérlés Sebesség referencia

Pl FB Analdg bemenet, amely a belsd Pl-vezérl§ szdmdra visszajelz jelet szolgaltat.

KPD REF Billentylizet Sebesség Referencia kivalasztva
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FB REF

A kivalasztott sebességreferencia a terepi buszrél (Modbus RTU / CAN Open / Master a P-12 beallitasatol
figgben)

(NEM) A bemenet normdl esetben nyitott, a funkci6 aktivalasahoz pillanatnyilag zéarja be.

(NC) A bemenet normalisan zart, a funkcié aktivalasahoz pillanatnyilag nyissa ki.

INC SPD] Normal esetben nyitott, emelkedd él, pillanatnyilag zar, hogy a motor fordulatszamat a P-20-ban megadott
értékkel novelje.

DEC SPD[] Normal esetben nyitott, emelkedd él, pillanatnyilag zar, hogy a motor fordulatszamat a P-20-ban megadott

értékkel csokkentse.
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7.4. Makrofunkcidk - Terminal tzemméd (P-12= 0)

| o | b2 | DIB/AI2 |  DM/AM__ | Abra
n—---_—-—

()} STOP RUN A1 REF | P-20 REF Analég bemenet Al 1
1 STOP RUN AI1REF | PRREF P-20 P-21 Analég bemenet Al1 1
2 STOP | RUN P-20 - P-23 P-01 2
0 0 P-20
1 0 P-21
0 1 P-22
_ 1 1 P-23
3 STOP RUN Al1 P-20REF | E-TRIP OK Analég bemenet Al1 3
4 STOP RUN A1 Al2 Analdg bemenet Al2 Analdg bemenet Al1 4
5 STOP | RUNFWD | STOP RUN © Al1 P-20 REF Analég bemenet Al1 1
O
A FAST STOP (P-24) -----A
6 STOP RUN FWL RE E-TRIP OK Analég bemenet Al1 3
7 STOP | RUNFWD | STOP RUN © E-TRIP OK Analég bemenet Al1 3 :g
= Y
A FAST STOP (P-24) ------" o
o | o P-20 8‘
1 0 P-21 o
0 1 P-22 ()
1 1 P-23 -+
9 STOP | STARTFWD | STOP | STARTREV D ““ 2 Q-
O 0 (7,'
A FAST STOP (P-24) =" o | o P-20 o
1 0 P-21 0]
o | 1 P-22 3
1 1 P-23 [
10 (NI)EM STARC STOP (NC) A1 REF | P-20 REF Analég bemenet Alf 5 r:l;
(o
11 (NEM)|  STAR] STOP (NC) (NEM) | STAR[] Analég bemenet Al1 6 =
FWO REC)
P FAST STOP (P-24) ~---nmmenmrmemenee A
12 STOP RUN | GYORS OK A1 REF | P-20 REF Analég bemenet Alf 7
MEGALL
AS (P-
24) |
13 (NEM)‘ STARTFWD | STOP (NC) (NEM) | STARTREV KPD REF P-20 REF 13
0 O
\ P FAST STOP (P-24) ~-mermemmemmmmememe A
14 STOP | RUN DI2 E-TRIP o« IEENIEEZE
0 0 P-20
1 0 P-21
0 1 P-22
1 1 P-23
15 STOP RUN P-23 REF Al1 Tiz izemmad Analég bemenet Al1 1
16 STOP | RUN P-23REF | P-21REF Ttz izemmod FWD REV 2
17 STOP | RUN DI2 Tz izemmod DI2 | DI4 PR 2
0 0 P-20
1 0 P-21
0 1 P-22
1 1 P-23
18 STOP RUN FWDO REDC Tiiz Gzemmdd Analdg bemenet Al1 1
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19 STOP

RUN

Al1 REF

PR1REF

Nincs
funkcio

Tiiz
izemmaod

Al 1

Ha P-15 =19, a P-30 2-es és 3-as indexnek nincs hatasa. Ha a tiiz izemmoéd bemenet be van
kapcsolva, a hajtas fut, fliggetleniil attol, hogy a futas bemenet jelen van-e. Tiiz izemmoédban a
sebességreferencia mindig a 4. elére beallitott sebesség, P-23.

WWW.cairox.com
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7.5. Makré funkcidk - billentylizet izemméd (P-12 = 1 vagy 2)

| om | o2 | o/A2 | D4/An | Abra |
n—n—n—n—-

0 STOP | ENABLE INC [ DEC FW o
A START A
1 STOP ENABLE Pl sebesség 2
referencia
2 STOP | ENABLE . INCO | - | DECU KPDREF | P-20 REF 8
A START A
3 STOP | ENABLE - INCO | ETRP | OK DEC 1 9
A START A
4 STOP | ENABLE : INC | KPDREF | Al REF Al1 10
5 STOP | ENABLE FW . RE. KPDREF | Al REF Al1 1
6 STOP | ENABLE FW o RE" E-TRIP OK KPDREF | P-20 REF 11
7 STOP | RUNFWD | STOP RUN E-TRIP OK KPDREF | P-20 REF 11
R (Y p—
8 STOP RUN © STOP RUNG | KPDREF | Al REF Al1 1
14 STOP | ENABLE - INC E-TRIP OK DEC |
15 STOP | ENABLE | PRREF | KPDREF Tiz iizemmod P-23 P-21 2
16 STOP | ENABLE | P-23REF | KPDREF Tiz iizemmod FWC RE( 2
17 STOP | ENABLE | KPDREF | P-23REF Tiiz iizemmod FW . RE( 2
18 STOP | ENABLE | AMREF | KPDREF Tiz iizemméd Al1 1
19 STOP RUN KPDREF | PR1REF | Nincs Tiz Al1 1
funkcio tzemmaod
9,10, 11, 12, 13= Viselkedés a beallitas
szerint 0

be.

Ha P15=4 billentylizet izemmoddban, a DI2 &DI4 élvezérelt. A digitalis poti sebessége
minden emelkedd él esetén egyszer novekszik vagy csokken. Az egyes
sebességvaltozasok lépcsoéfokat az eldre beallitott Sebesség 1 (P-20) abszolut értéke
hatarozza meg.

A fordulatszam-valtozas csak normal tizemallapotban torténik (nincs megallasi parancs stb.). A
digitalis potit a minimalis fordulatszam (P-02) és a maximalis fordulatszam (P-01) k6zott allitjak

Ha P-15 =19, a P-30 2-es és 3-as indexnek nincs hatasa. Ha a tiiz iizemmoéd bemenet be van
kapcsolva, a hajtas fut, fliggetleniil attél, hogy a futas bemenet jelen van-e. Tiiz izemmoddban a
sebességreferencia mindig a 4. el6re beallitott sebesség, P-23.

7.6. Makrofunkciok - terepbuszvezérlési méd (P-12= 3, 4, 7, 8 vagy 9)

| om | o2 | o/A2 | D4/At | Abra |
M I AN AN N RN N N ——

0 STOP ENABLE FB REF (Terepi busz sebességreferencia, Modbus RTU / CAN / P-12 altal
meghatarozott Master-Slave)
1 STOP ENABLE Pl sebesség 15
referencia

3 STOP ENABLE FB REF P-20 REF E-TRIP OK Analdg bemenet Al1 3

5 STOP ENABLE FB REF PR REF P-20 P-21 Analdg bemenet Al1
A--—START (Csak P-12= 3 vagy 4)- *

6 STOP ENABLE ‘ FB REF ‘ Al1 REF E-TRIP OK Analdg bemenet Al1 3
A—START (Csak P-12= 3 vagy 4)--*

7 STOP ENABLE ‘ FB REF ‘ KPD REF E-TRIP OK Analdg bemenet Al1 3
A--—START (Csak P-12= 3 vagy 4)--"

14 STOP ENABLE - E-TRIP OK Analdg bemenet Al1 16

15 STOP ENABLE PR REF FB REF Tz Gzemmdd P-23 P-21 2

30| FIS-C felhasznaldi kézikdnyv| 1.03. valtozat
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16 STOP ENABLE P-23 REF FB REF Tiz Gzemmod Analdg bemenet Al1 1
17 STOP ENABLE FB REF P-23 REF Tiiz lizemmdd Analog bemenet Al1 1
18 STOP ENABLE Al1 REF FB REF Tiiz lzemmdd Analog bemenet Al1 1

2,4,8,9,10, 11, 12, 13, 19= Viselkedés a
beallitas szerint 0
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7.7. Makrofunkcidk - Felhasznaldi Pl vezérlési méd (P-12= 5 vagy 6)

DI3 / AI2 DI4 / AW

0 STOP PIREF P-20 REF
1 STOP RUN PI REF Al1 REF A2 (PI FB) Al1 4
3,7 STOP RUN PIREF P-20 E-TRIP ‘ OK Al1 (PIFB) 3
4 (NEM START (NC) STOP A12 (PI FB) Al1 12
)
5 (NEM START (NC) STOP PI REF P-20 REF Al1 (PIFB) 5
)
6 (NEM START (NC) STOP E-TRIP OK Al1 (PIFB)
)
8 STOP RUN FW[J REL A12 (PI FB) Al1 4
9 STOP RUN FWO RE[) PIREF PR1REF Al 1
14 STOP RUN - - E-TRIP OK Al1 (PIFB) 16
15 STOP RUN P-23 REF PIREF Tiiz Gzemmdd Al1 (PIFB) 1
16 STOP RUN P-23 REF P-21 REF Tiiz tizemmad Al1 (PIFB) 1
17 STOP RUN FW[J RELI E-TRIP ‘ Al1 3
18 STOP RUN Al1 REF PI REF Tiiz Gzemmdd Al1 (PI FB) 1
2,9,10,11,12, 13, 19 = A 0. beallitas
viselkedés.
P1 A beallitasi pont forrasat a P-44 valasztja ki (alapértelmezett a P-45-ben
rogzitett érték, az Al 1 is valaszthatd). P1 A visszacsatolas forrasat a P-46
valasztja ki (alapértelmezett az Al 2, mas lehetéségek is valaszthatok).

7.8. Tz uzemmaoéd

A Tiz lizemmad funkciot gy tervezték, hogy vészhelyzeti koriilmények kdzott biztositsa a hajtas folyamatos mikodését, amig a
hajtdés mar nem képes fenntartani a miikddést. A Tlz Gzemmdd bemenet a P-30 Index 2 bedllitdsanak megfeleléen lehet normal
nyitott (T(iz lzemmadd aktivalasdhoz zarva) vagy normdl zart (Tlz izemmdd aktivaldsahoz nyitva). Ezen kivil a bemenet lehet
pillanatnyi vagy fenntartott tipust, a P-30 Index 3 beallitassal kivalasztva.

Ez a bemenet 6sszekapcsolhato egy tlizvédelmi vezérlBrendszerrel, hogy vészhelyzetben, példaul a flst eltivolitasa vagy az
éplletben a levegd minéségének fenntartasa érdekében fenn lehessen tartani a miikodést.

A tliz lizemmdd funkcié akkor engedélyezett, ha P-15 =15, 16 vagy 17, és a 3. digitalis bemenet a tiiz izemmaod

aktivélasahoz van rendelve. A tiiz izemmdd letiltja a hajtas kdvetkezd védelmi funkcidit:

000 (Hdt6borda tulhémérséklet),C 0010 (Hajtom{ hémérséklet alatt), 0 CFLD (Hibas termisztor a hiitdbordan), 000 rill (Kiilsd kioldas),

0000 F (4-20mA hiba), 000000 (fazisegyensulyhiany),C OLOOC (bemeneti fazisvesztés kioldas), 1CC Jr) (kommunikacios veszteség kioldas), C.00 Or
(Felhalmozott tulterhelés Utazas).

A kovetkezé hibak a hajtas kioldasat, automatikus visszaallasat és Ujrainditasat eredményezik:

000 VOI(Tulfesziltség az egyenaramd buszon), 100 VOID (Alulfesziiltség az egyenaramu buszon), 0 00(Gyors tilaramkioldas), (]
(pillanatnyi talaram a hajtas kimenetén), 1071 OF (Hajtas kimeneti hiba, kimeneti fokozat kioldas).

119uUawaq sijeusip s9 Sojeuy
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8. Modbus RTU kommunikacio

8.1. Bevezetés

Az E3 frekvenciavalto a frekvenciavaltd el6lapjan talalhatd RJ45 csatlakozon keresztiil csatlakoztathato egy Modbus RTU halézathoz.

8.2. Modbus RTU specifikacioé

Jegyzdkonyv Modbus RTU

Hibaellenbrzés CRC

Baud-rata 9600bps, 19200bps, 38400bps, 57600bps, 115200bps (alapértelmezett)
Adatformatum 1 start bit, 8 adatbit, 1 stop bit, nincs paritas

Fizikai jel RS 485 (2-vezetékes)

Felhasznaldi fellilet RJ45

Tamogatott funkcié kodok

irasa

03 Tébb holdingregiszter olvasasa
06 Egyetlen holdingregiszter

16 TObbszords tartasi regiszterek irasa (csak az 1-4 regiszterek esetében tdmogatott)

83. RJ45 csatlakozo
konfiguracidja

A MODBUS RTU regisztertérképre vonatkozo teljes

informacidért forduljon a Cairox Drives értékesitési
partneréhez. A helyi kapcsolattartokat megtalalja a
weboldalunkon:

WWW.cairox.com

MODBUS-vezérlés hasznalata esetén az analdg és
digitalis bemenetek a 7.6. .szakaszban leirtak szerint

konfiguralhatdk

Makrofunkciok - Terepbuszvezérlési méd (P-

12= 3, 4, 7, 8 vagy 9) a 30. oldalon.

=

CAN -
CA+

0 Volt

-RS485 (PC)
+RS485 (PC)

+24 Volt
-RS485 (Modbus RTU)

NOoO b OWON-=

[l +RS485 (Modbus RTU)

Figyelmeztetés: Ez nem Ethemet-kapcsolat.
Ne csatlakoztassa kdzvetlendl Ethernet-
porthoz.

Csatlakozas a
meghajtdhoz az
opcidn keresztil
OPT-2-BNTSP-IN

e / kozOs

OPT-2-BNESFING

0

KOzvetlen csatlakozas a
meghajtdhoz a beépitett RJ45

RJ45 csatlakoz6 pinout

12345678

MEGJEGYZESEK

= Hasznaljon 3 vagy 4 vezetékes csavart paros
kabelt

= Az RS485+ és az RS485- csavart
parositasu kell, hogy legyen.

= Gondoskodjon arrdl, hogy a
meghajt6 halbzati ledgazasai a lehetd
legrévidebbek legyenek.

= Az OPT-2-BNTSP-IN opci6é
hasznalata el6ny0s.

= A hdldzati kdbel arnyékolasat csak a
vezérlBnél zarja le. Ne a meghajtonal
végz6djon!

- O Volt kozos fesziiltséget kell
csatlakoztatni az osszes eszkozon

Lavracatiil Ac a vuazavlA N \/Altac

I
123 ii !
|@ %) ®| 1 Pin 3 -0 Volt / kézés i
I Pin 7 - RS485- (Modbus RTU)
! Pin 8 - R$485+ (Modbus RTU) I
N I N I
Modbus RTU
RS485 vezérld
o RS485+
Rote, Ta XXX RABE:
RS485- [@ o
0 Volt / kézds F: O vole/ :zos \\V
Foldi t_ =

MEGJEGYZES Az olyan Master-eszkdzok esetében, amelyek nullas cimzést hasznalnak, és ezért az els6 regisztercimet 0
regiszterként kezelik, szlikség lehet az alabb részletezett regiszterszamok atalakitdséra 1 kivonasaval, hogy megkapjuk a helyes
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regisztercimet.
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84. Modbus regisztertérkép

20

21

22

23

24
2001
2002

2003
2004

2005
2006

2007
2008
2009
2010
2011

2012
2013
2014

2015

P00-01

P00-02

P00-03
P00-08
P00-09

P00-08
P00-09
P00-01
P00-02

P00-05
P00-20
P00-07

Tipu
s
R/W

R/W

el -~ X =XV XWXV =

el

0 X XU X X™WW XV =X =D

Tamogatott
funkcioé
kédok

v | VY | VY

O SRS

NI OEUPEEN

RN

<A

LA LA LSS L L

«

Tarto
many

Alacson | Magas
y bajt byte

PDOO vezérlé sz6

0.3

PDO1 Frekvencia

0..5000
beallitasi pont

Pl beallitasi pont| 0..4096
/ analdg kimenet

vezérlés
PDO3 0..60000
Hajtas Hibakod
allapota

‘ Kimeneti motorfrekvencia ‘ 0..20000

Kimeneti motoraram 0..480
Digitalis bemenet 0..15
allapota

Analdg bemenet 1 0..1000

érték

Analdg bemenet 2 0..1000
értéke

Sebesség referenciaérték | 0..1000
‘ DC buszfesziiltség ‘ 0..1000
Hajtas hémérséklete | 0..100

‘ Allapot s26 2 ‘

Motor kimeneti
fordulatszam

‘ Motor kimeneti aram ‘

Motor kimend
teljesitmény
" 10 éllapot szo |

Motor kimeneti
nyomaték

‘ DC buszfesziiltség ‘
Hiitéborda hémérséklet
‘ Analég bemenet 1 ‘
Analdg bemenet 2
‘ Analég kimenet ‘
Pl kimenet
‘ Belsé hémérséklet ‘

Motor kimeneti
feszliltség

' IP66 Pot Bemeneti rték|

34| FIS-C felhasznaldi kézikdnyv| 1.03. verzidé

Magyarazat

16 bites sz0.
Bit 0: Low = Stop, High = Run Enable
Bit 1: Low= Decel Ramp 1 (P-04),
High= Decel Ramp 2 (P-24)
Bit 2: Alacsony= Nincs funkcio, magas= Hiba
visszadllitasa
Bit 3: Low - Nincs funkcid, High = Coast Stop Request
Bit 8: Relé vezérlés, 0= Nyitva, 1= Zarva
Bit 9 : DO vezérlés, 1= Off, 0= On
Beallitott frekvencia x10, pl. 100= 10.0Hz

0-4096 =0- 100.0%

Rampaidé masodpercben x 100, pl. 250= 2,5 masodperc

Alacsony bajt= Meghait6 hibakdd, lasd a 11.1. szakaszt.
Hibakod-lizenetek

High Byte = Meghajto allapota az

alabbiak szerint: 0: Meghaijto fut

1: Hajtomi kioldott

5: Készenléti izemmod

6: Hajtasra kész

Kimeneti frekvencia Hz x10-ben, pl. 100 = 10.0Hz
Kimeneti motoraram Amperben x10, pl. 10= 1,0 Amper

A 4 digitalis bemenet allapotat jelzi
Legalacsonyabb bit= 1 Input 1

Analdg bemenet a teljes skala % x10, pl. 1000= 100%
Analdg bemenet a teljes skala % x10, pl. 1000= 100%

Megjeleniti a beallitott frekvenciat x10, pl. 100= 10.0Hz
DC buszfesziiltség voltban

A meghajtd hitéborda hémérséklete °C-ban

Lasd alabb

Sebesség Hz-ben, egy tizedesjegy pontossaggal

Aram A-ban, egy tizedesjegy pontossaggal

Teljesitmény kW-ban, egy tizedesjegy pontossaggal

Lasd alabb
0,0% és +/- 200,0% koz6tt

0 - 1000V
Hémérséklet °C-ban
0 ~ 4096 (12 bit)
0~ 4096 (12 bit)
0,0 - 100,0%

0,0 - 100,0%
Hémérséklet °C-ban
0 - 500V

0 ~ 4096 (12 bit)
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Lasd a felnasznaléi kézikdnyvben a kod n

meghatarozasat

2016 . R \/‘ ‘ Utazas kod ‘

Minden felhasznal6 altal konfigurdlhaté paraméter elérhetd Holding regiszterként, és a megfelelé Modbus paranccsal olvashatd vagy irhato.
Az egyes P-04-P-60 paraméterek regiszterszama 128+ paraméterszamként van meghatarozva, pl. a P-15 paraméter esetében a regiszterszam
128+ 15= 143. Egyes paramétereknél bels6 skalazast alkalmaznak, tovabbi részletekért forduljon a Cairox Drives értékesitési partneréhez.
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8.4.1. Hajtomii allapot és hibakéd Szé PDIO

Bit Funkcié Amikor "0" Funkcié Amikor "1"

15
14
13

OCANWAUON®O®3 IR

Hajtas leallt

Kioldas esetén a kapcsolédo kdd ebben

a béjtban jelenik meg.

Nem kész

Hajtas kész

- Hajtdm( készenléti

Uizemmddban Hajtom( OK  Hajtémii

kioldott

Hajtas fut

A 6. bit: A meghaitd futasra kész a kdvetkezéképpen definialt:
= Nem lépett ki.

= Hardveres engedélyezé jel jelen van (DI1 ON).

= Nincs halézati veszteség feltétele.

8.4.2. 2001-es regiszter meghatdrozésa - Uj dllapotszé6

0zas

0

O O A WON =

ﬂ

11

12

13

14
15

Kész

Futés
Becsapodott
Készenléti allapot
Tiiz tzemmod
Fenntartott

Elért fordulatszam-beallitasi pont
(fordulatszamon)
Minimalis sebesség alatt

Tulterhelés
Halozati veszteség
Hitéborda> 85°C

Vezérlépanel> 80°C
Kapcsolasi frekvencia csokkentése
Forditott forgas

Fenntartott
El6 Toggle Bit
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Ez a bit be van dllitva, ha nincs kioldas és nincs haldzati veszteség,
valamint a hardver engedélyezve van.

Ez a bit be van dllitva, ha a meghajtd fut

Ez a bit akkor van beallitva, ha a meghajtd kioldasi allapotban van.

Ez a bit akkor van beallitva, ha a meghaijté készenléti izemmaddban van.
Ez a bit akkor van beéllitva, ha a t{iz izemmad aktiv

0-ként olvashato

Ez a bit akkor all be, amikor a meghajtd engedélyezve van és eléri a

beéllitott sebességet.

Ez a bit akkor van beallitva, ha a meghajté engedélyezve van és a
fordulatszam kisebb, mint P-02

Ez a bit be van allitva, ha a motoraram> P-08

Ez a bit be van éllitva, ha halézati veszteség torténik.

Ez a bit be van dllitva, ha a meghaijté hiitébordajanak hémérséklete
meghaladja a 85°C-ot.

Ez a bit be van dllitva, ha a vezérl6 PCB hémérséklete meghaladja a
80°C-ot.

Ez a bit akkor van beallitva, ha a PWM kapcsolasi frekvencia
visszahajtas aktiv.

Ez a bit akkor van beallitva, ha a motor forditott fordulatszamon van
(negativ fordulatszam).

0-keént olvashatd

Ez a bit minden egyes alkalommal valtozik, amikor a regisztert olvassak.
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8.4.2. 2005-6s regiszter meghatarozasa - 10 allapotszo

Meghatar Leiras
0zas

W N = O

(<]

10,
11

12
13

14
15

DI1 allapot
DI2 allapot
DI3 allapot
DI4 allapot
Fenntartott
IP66 kapcsolé FWD
IP66 kapcsolé REV

Digitalis kimenet allapota

Relé kimenet allapota

Fenntartott

1. anal6g bemenet jelveszteség (4-

20mA)

Analdg bemenet 2 jel Elveszett (4-

20mA)
Fenntartott

IP66 Pot bemenet> 50%

WWW.cairox.com

Ez a bit akkor van beallitva, ha az 1. digitalis bemenet zarva van.
Ez a bit akkor van beallitva, ha a 2. digitalis bemenet zarva van.
Ez a bit akkor all be, ha a 3. digitélis bemenet (Al-2) zarva van.
Ez a bit akkor all be, ha a 4. digitalis bemenet (Al-1) zarva van.
0-ként olvashat6

Ez a bit akkor van beallitva, ha az IP66 FWD kapcsold zarva van.
Ez a bit akkor all be, ha az IP66 REV kapcsold zarva van.

Ez a bit akkor van beallitva, ha a digitalis kimenet aktiv (24V) vagy az
analdg kimenet> 0

Ez a bit akkor van bedllitva, ha a felhasznaloi relé zarva van.
0-keént olvashato

Ez a bit akkor all be, ha az analdg bemenet 1 jelvesztés torténik
(4..20mA).

Ez a bit akkor all be, ha a 2. analég bemenet jelvesztése torténik
(4..20mA).

O-kéntolvashato

Ez a bit akkor van bedllitva, ha az IP66 integralt pot bemeneti értéke>
50%

Verzi6 1.03| FIS-C felhasznaldi kézikényv |35
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9. Miszaki adatok

9.1. Kornyezetvédelmi

Mikodési kdrnyezeti h6mérséklet-tartomany Nyitott meghajtok : -10 ... 50°C (fagy- és
kondenzaciémentes) Tarolasi kdrnyezeti hdmérséklettartomany :-40 ... 60°C
Maximalis magassag : 2000m. 1000m folott: 1% / 100m
Maximalis paratartalom : 95%, nem kondenzalo

Kornyezeti feltételek : IP20 Az E3 frekvenciavaltd termékeket az IEC 60721-3-3
szabvanynak megfeleléen 3S2/3C2 kdrnyezetben vald
miikodesre tervezték.

MEGJEGYZES Az UL-megfeleléséghez: a 200-240 V-0s, 2,2 kW-o0s és 3 LE-s, IP20-as meghajték esetében a 24 érés atlagos kornyezeti hdmérséklet
45 °C.

9.2. Ertékelési tablazatok

Vazmeér Beme | Biztosité / MCB (B | Maximalis Kimen Ajanlott
et neti tipus) kabelmé eti fékellenallas
aram ret aram
Nem UL AW
UL G

110 - 115 (+ / - 10%) V 1 fazisu bemenet, 230V 3 fazisu kimenet (fesziltségduplazé)

1 037 | 05 7.8 10 10 8 8 23
1 075 | 1 | 158 25 20 8 8 43 | -
11 | 15

200 - 240
1 037 | 05 3.7 10 6 8 8 23
1 075 | 1 | 75 10 10 8 8 43 | -
1 15 | 2 12.9 16 17.5 8 8 7 -
2 15 | 2 | 129 16 175 8 8 7| 100
2 22 | 3 19.2 25 25 8 8 105 50
3 4 5 29.2 40 40 8 8 15.3 25

(+/ -10%) V 3 fazisu be

menet, 3 fazisu kimenet

1 037 | 05 | 34 6 6 8 8 23 | -
1 075 | 1 56 10 10 8 8 43

1 15 | 2 | 95 16 15 8 8 7 | -
2 15 | 2 8.9 16 15 8 8 7 100
2 22 | 3 | 121 16 175 8 8 105 | 50
3 4 5 20.9 32 30 8 8 18 25
3 55 | 75 | 264 40 35 8 8 24 20
4 75 | 10 333 40 45 16 5 30 15
4 11 | 15 | 501 63 70 16 5 46 | 10
5 15 | 20 54.6 80 70 25 2 61 10
5 185 | 25 64.8 80 80 25 2 72 10

380 - 480

1 037 | 05 | 17 6 6 8 8 12| -
1 075 | 1 35 6 6 8 8 22 -
1 15 | 2 | 56 10 10 8 8 41 | -
2 15 | 2 5.6 10 10 8 8 4.1 250
2 22 | 3 | 75 16 10 8 8 58 | 200
2 4 5 115 16 15 8 8 95 120
3 55 | 75 | 172 25 25 8 8 14| 100
3 75 | 10 21.2 32 30 8 8 18 80
3 11 | 15 | 275 40 35 8 8 24 50
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N
Q
2.
4 15 | 20 34.2 40 45 16 5 30 30
4 185 | 25 44.1 50 60 16 5 39 22
4 2 | 30 51.9 63 70 16 5 46 22
5 30 | 40 56.3 80 70 25 2 61 15
5 37 | 50 | 676 100 90 25 2 72 | 12

MEGJEGYZES A feltiintetett kabelméretek a meghaijtohoz csatlakoztathaté maximalis méreteket jelentik. A kabeleket a telepités
helyén a helyi kabelezési szabalyzatoknak vagy eléirasoknak megfeleléen kell kivalasztani.

9.3. Haromfazisu hajtasok egyfazisu uzemeltetése
A haromfazisu haldzati tapellatasrol valé miikddésre szant dsszes meghajtémodell (pl. ODE-3-xxxxxxxx-3xxx modellkodok)
egyfazisu tapellatasrdl is izemeltethetd a maximalis névleges kimeneti aramkapacitas legfeliebb 50%-aval.

Ebben az esetben a valtakozd dramu tdpegységet csak az L1 (L) és az L2 (N) tapcsatlakozasi csatlakozokapcsokhoz kell csatlakoztatni.

94. Tovabbi informaciok az UL-megfelel6séghez

Az E3 frekvenciavaltot Ugy tervezték, hogy megfelelien az UL-kovetelményeknek. Az UL-szabvanynak megfeleld termékek naprakész
listajat az UL NMMS.E226333 UL-listén taldlja. A teljes megfelelés biztositdsa érdekében a kdvetkezOket teljes mértékben be kell
tartani.

Bemeneti tapellatasi kovetelmények

Tapfeszlltség 200 - 240 effektiv feszilltség 230 voltos névleges egységeknél,+ /- 10%-os eltérés megengedett. Maximum 240 Volt RMS.

380 - 480 Volt 400 Volt névleges egység esetén,+ / - 10%-os eltérés megengedett, maximum 500 Volt RMS.

Egyensulyhiany | A fazis - fazisfesziiltségek kdzotti legfeljebb 3%-os fesziiltségeltérés megengedett.

Minden frekvenciavalté E3 egység rendelkezik fazisegyensulyhiany-feliigyelettel. A > 3%-os fazisegyenetlenség a
frekvenciavalto kioldasat eredményezi. Az olyan bemeneti tapellatasok esetében, amelyeknel a tapellatas 3%-nal nagyobb
kiegyensulyozatlansaggal rendelkezik (jellemzden az indiai szubkontinens és Azsia csendes-6ceani térségének egy része,
beleértve Kinat is), a Cairox Drives a bemeneti haldzati reaktorok beszerelését ajanlja.

Frekvencia 50 - 60Hz + / - 5% Valtozas
Révidzarlat ) i o Maximalis tapfesziiltségi rovidzarlati aram
kapacitas Feszilltség Min kW (HP) Maximalis kKW
besorolas (LE) 5kA RMS (AC) 100kA RMS (AC)
115V 0.37 (0.5) 1.1(1.5) J-tipusu J-tipusu biztositékok
biztositékok
230V 0.37 (0.5) 11(15) J-tipusu J-tipusu biztositékok
biztositékok
A Félvezetd biztositék
230V 15(20) 18.5 (25) IJ-t|p,ulsu (FWP-100 Bussmann)
biztositékok
400 / 460V 0.37 (0.5) 22 (30) Jtipust J-tipust biztositékok
biztositékok
A Félvezetd biztositék
400 / 460V 30 (40) 37 (50) IJ-t|p’u’su (FWP-100 Bussmann)
biztositékok

A fenti tablazatban szereplé 6sszes meghajto alkalmas olyan aramkdrben val6 hasznalatra, amely a fent megadott
maximalis tapfeszliltséggel szimmetrikusan legfeljebb a fent megadott maximalis révidzarlat-ampert képes leadni, ha a
fentiek szerint biztositékokkal védett.

Mechanikai szerelési kovetelmények

Minden frekvenciavaltd E3 egységet beltéri telepitésre szannak, olyan ellenérzott kérmyezetben, amely megfelel a 9.1. . Kémyezeti feltételekszakaszban bemutatott
feltételeknek.

Ahajtas a 9.1. . Kéryezeti feltételekszakaszban megadott kdrnyezeti hémérséklet-tartomanyban izemeltethetd.

A 4-es keretméretli meghajtokat olyan médon kell beépiteni a hdzba, hogy a meghajto védve legyen a haz 12,7 mm-es (1/2 hivelykes) deformaciéjatal,
ha a haz utkozik.

Elektromos szerelési kovetelmények

A bejové tapegység csatlakoztatdsanak a 4.3. Bejové tapegység csatlakoztatasa. szakasznak kell megfelelnie.

A megfelelé tap- és motorkabeleket a 9.2. . Ertékelési tablézatok szakaszban megadott adatok szerint kell kivalasztaniés a Nemzeti
Elektromos Szabalyzat vagy mas vonatkozé helyi eléirasok szerint.
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Motor kabel 75°C-os réz sodrott vagy hasonld (90°C-os zart Nema 4X tipust meghajtok esetében).

A tapkabelek csatlakoztatasat és a meghuzasi nyomatékokat a 3.3. . Mechanikai méretek és szerelés - IP20 nyitott egységekszakasz
mutatja be.

Az integralt Solid Sate rovidzarlat-védelem nem biztosit eldgaz6 aramkordk védelmét. Az elagazasi aramkorok védelmét a nemzeti

elektromos szabalyzatnak és minden tovabbi helyi szabalyzatnak megfelelGen kell biztositani. A névleges értekek a 9.2. szakaszban
talalhatok. Ertékelési tablazatok.

A tranziens tulfesziiltség-levezetést a berendezés halézati oldalan kell felszerelni, és 480 Volt (fazis-fold), 480 Volt (fazis-fazis) névleges fesziiltséglinek
kell lennie, alkalmasnak kell lennie a iii. tulfeszlltségi kategoriara, és 4 kV-os névleges impulzusfesziiltség-cstucsértéknek megfeleld védelmet kell
biztositania.

Minden gy(ijtésin- és foldel6csatlakozashoz UL-listas gylirlis csatlakozokapesokat / fuleket kell hasznalni.

Altalanos kovetelmények

Az E3 frekvenciavalté a motor tulterhelés elleni védelmet biztosit a Nemzeti Elektromos Szabalyzatnak (US) megfeleléen.
= Ha a motor nincs felszerelve, vagy nem hasznaljak, akkor a P-60 Index 1= 1 beallitasaval engedélyezni kell a termikus tllterhelés memaériamegGrzést.
= Ha motorhdmérséklet-érzékelt szereltek fel és csatlakoztattak a hajtdshoz, akkor a csatlakoztatast a kivetkez§ szakaszban megadott informaciok
szerint kell elvégezni
4.8.2. Motor termisztor csatlakoztatasa.
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9.5. EMC sziir6 lekapcsolasa

Az EMC-sziirgvel ellatott meghajtdknak eredendéen nagyobb a foldelés (foldelés) elleni szivarga¥i ar.

Azokban az alkalmazasokban, ahol a kioldas eléfordul, az EMC-sz{iré levalaszthato (csak az
IP20-as egységeknél) a termék oldalan 1évé EMC-csavar teljes eltavolitasaval.

Tavolitsa el a csavart a jobb oldalon jelzett médon.

A frekvenciavaltok termékcsaladja rendelkezik a bemeneti tapfesziltség tllfesziiltség-
csbkkentd komponensekkel, amelyek védik a hajtdst a halozati fesziiltség tranzienseitdl,
amelyek jellemz6en villdmcsapasbol vagy az ugyanazon a tapfesziiltségen Iévé nagy
teljesitmény( berendezések kapcsolasabol erednek.

A HiPot (Flash) teszt elvégzésekor egy olyan berendezésen, amelybe a meghajtot
beépitették, a feszliltség tulfeszlltség-csokkentd alkatrészek a teszt sikertelenségét okozhatjak.
Ennek kikiiszobolése érdekében

tipusu rendszer HiPot tesztje esetén a VAR-csavar eltavolitasaval a fesziiltség tllfesziiltség-
csokkentd komponensek levalaszthatok A HiPot teszt befejezése utan a csavart vissza kell
helyezni, és a HiPot tesztet meg kell ismételni. A tesztnek ekkor sikertelennek kell lennie, ami azt
jelzi, hogy a tulfesziiltség-levezetd alkatrészek ismét dramkdrben vannak.
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10. Hibaelharitas

10.1. Hibakod lizenetek

Hiba Leiras Javasolt orvoslas
kod
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15

16
17
18
19
21
22
23

Nincs hiba
’ Fékcsatorna tilaram
Fékellenallas tulterhelése
Kimeneti tilaram

Motor termikus tulterhelés (12t)

Tulfeszlltség az egyenaramu
buszon

Alulfesziiltség az egyenaramu
buszon

Hitéborda tllhémérséklet

Hémérséklet alatt

betdltve
Kiils6 utazas

’ Optibus comms veszteség

Tl magas DC busz hullamzas
’ Bemeneti fazisvesztés kioldas
Kimeneti tularam

’ Hibas termisztor a hlitébordan
Belsé memoriahiba (10)

’ 4-20mA jel elveszett
Belsé memdriahiba (DSP)

I Motor PTC termisztor kioldas
Hitdventilator hiba (csak IP66)

A meghaijtd belsé hémérséklete tul
magas

Kimeneti hiba

Autotune hiba

Modbus comms veszteség hiba

CAN comms loss trip

Gyari alapértelmezett paraméterek |

Nem sziikséges.
‘ Ellendrizze a kiils6 fékellenallas allapotat és a csatlakozo vezetékeket.
A meghaijtd a fékellendllas karosodasanak megel6zése érdekében kioldott.

Pillanatnyi tularam a meghajté kimenetén. Tulterhelés vagy sokkterhelés a motoron.

MEGJEGYZES A kioldast kiveten a hajtas nem 4llithatd vissza azonnal. Be van
épitve egy késleltetési idd, amely id6t ad a hajtas teljesitménykomponenseinek a
helyreallitasra a karosodas elkerlilése érdekében.

A hajtas a P-08-ban megadott érték >100%-anak egy ideig tarté leadasa utan
lekapcsolddott, hogy megakadalyozza a motor karosodasat.

Ellendrizze, hogy a tapfesziiltség a meghajté megengedett tiiréshataran belil van-e. Ha
a hiba lassitaskor vagy megallaskor jelentkezik, novelie a lassitasi idét a P-04-ben,
vagy szerelien be egy megfeleld fékellenallast, és aktivalja a dinamikus fékezési
funkciét a P-34-gyel.

A bejové tapfesziiltség tul alacsony. Ez a kioldas rutinszerlien akkor kévetkezik be, amikor a
meghajtorol levalasztjak a tapfesziiltséget. Ha futas kdzben lép fel, ellendrizze a bejové
‘ tapfeszlltséget és a hajtas tapellatd vezetékének minden alkatrészét.

A meghaitd tal forro. Ellendrizze, hogy a meghaitd kortili kérnyezeti hémérséklet a meghajto
specifikaciojan bellil van-e. Biztositsa, hogy elegendd hiitélevegd aramolhasson
szabadon a meghajté korl.

A meghajtd hémérséklete a minimalis hatarérték alatt van, és a miikodéséhez névelni kell.

A digitalis bemeneten kért E-trip 3. A normal esetben zart érintkez6 valamilyen okbdl
kinyilt. Ha a motor termisztor csatlakoztatva van, ellendrizze, hogy a motor nem tul
| meleg-e.

Ellendrizze a meghaito és a kiilsé eszkdzok kozotti kommunikacids kapcsolatot.
Gy6z6djon meg réla, hogy a halézatban minden meghajtdnak egyedi van.

Ellendrizze, hogy a bejovd tapfazisok mindegyike jelen van-e és kiegyensulyozott-e.
‘ Ellendrizze a bejové tapellatas fazisainak meglétét és kiegyensulyozottsagat.
Ellendrizze a motor és a csatlakozdkabel révidzarlatat.

MEGJEGYZES A kioldast kdvetden a hajtas nem allithaté vissza azonnal. Be van
épitve egy késleltetési idd, amely id6t ad a hajtas teljesitménykomponenseinek a
helyredllitdsra a karosodas elkeriilése érdekében.

|
Nyomja meg a stop gombot. Ha a hiba tovabbra is fennall, forduljon a beszallitéjahoz.

‘ Ellenérizze az anal6g bemeneti csatlakozas(ok)at.
Nyomja meg a stop gombot. Ha a hiba tovabbra is fennall, forduljon a beszallitéjahoz.

‘ A csatlakoztatott motor termisztor tiimelegedett, ellendrizze a vezetékeket és a motort.
Ellenérizze/cserélje ki a hlitéventilatort.

Tul magas a meghajto kornyezeti hmérséklete, ellendrizze, hogy megfeleld hiitélevegd all-e
rendelkezésre.

Hibat jelez a hajtas kimenetén, példaul egy fazis hianyzik, a motor fazisdramok nem

| kiegyensulyozottak. Ellendrizze a motort és a csatlakozasokat.

Az autotune segitségével mért motorparaméterek nem helyesek.

Ellenérizze a motorkabel és a csatlakozasok folytonossagat.

Ellendrizze, hogy a motor mindharom fazisa jelen van-e és kiegyensulyozott-e.

Ellendrizze a bejové Modbus RTU csatlakozokabelt.

Ellendrizze, hogy legalabb egy regisztert ciklikusan lekérdeznek-e a P-36 3.
| hivatkozasban beallitott idSkorlaton bell.

Ellendrizze a bejové CAN-csatlakozokabelt.

Ellendrizze, hogy a ciklikus kommunikacié a P-36 3. hivatkozasban beallitott idékorlaton beltl
zajlik-e.

MEGJEGYZES Tularam vagy tulterhelés kioldast (3, 4, 15) kdvetéen a hajtas nem allithaté vissza, amig a visszaallitési idskésleltetés le
nem telik, a hajtas kdrosodasanak elkerilése érdekében.
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11. Energiahatékonysagi besorolas

Az IEC 61800-9-2:2017 szabvanynak megfeleléen a termék hatékonysagi osztalyozasara és a
részterhelés-veszteségre vonatkoz6 adatokra vonatkozdan.
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